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FR Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiére utilisation / EN
Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen
Gebrauch aufmerksam die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve vé6r het eerste
gebruik aandachtig het boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / ES Lea detenidamente
el libro «Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / PT Leia atentamente o
manual «Instrugdes de seguranca e utilizagdo» antes da primeira utilizagdo / IT Leggere con attenzione il libretto
“Norme di sicurezza e d'uso”al primo utilizzo / RO Tnainte de prima utilizare, cititi cu atentie, Instructiuni de siguranta
si de utilizare” / BG Mons, npoueteTe BH/UMaTENHO KHUXKaTa PbKOBOACTBO 3a ynoTpeba npeamn nbpBoHavanHa
ynotpeba / CS Pred prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpecnostni pokyny pro pouziti“ / SK Pred
prvym pouzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK lMNepepn nepumm BUKOpUCTaHHAM
YBaXHO NpoumnTaiiTe NOCIOHUK «MpaBuna TexHiKn 6e3nekmn Ta pekomeHzaLii Woao BukopuctaHHa» / EL NMapakaAovpe
Slafdote mpooekTIKA 10 BIBAIAPAKL 08NYIWV acPANEiag Kat oSNyl XPHoNG TPV XPNOIOTTOICETE YIA TTIPWTN @OPd
To ipoiodv / HR Pazljivo procitajte «sigurnosne upute i upute za uporabu» prije prve uporabe / HU Az elsé hasznalat
elétt kérjik, olvassa el figyelmesen a ,Biztonsagi és hasznalati utasitas” fiizetet / SL Pred prvo uporabo pozorno
preberite Navodila za varnost in uporabo

FR Pour plus d'informations / EN For more information / DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / ES
Para mas informacion / PT Para mais informacdes / IT Per ulteriori informazioni / RO Pentru informatii suplimentare,
accesati / BG 3a noBeye unpopmaums / CS Vice informaci naleznete zde / SK Pre viac informécii / UK ina otprimaHHs
AeTanbHiwoi inpopmadii / EL Na mepioootepeg minpogopies / HR Za vise informacija / HU Tovabbi informacioért /

SL Za vec informacij
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FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis : s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop léger (ex: tapis de salle de bain) / EN Your robot may encounter
some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick,
langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan tijdens een werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden /
ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / PT O seu robot pode
encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) /IT Il robot potrebbe avere qualche difficolta
sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intimpine dificultati pe covoare: cu ciucurii, dacd
sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie) / BG BawuAT po60T Moxe f1a ce c6mbCka CbC 3aTPYAHEHWA MO KMa: pbba Ha KUMMa, ako € MHOTO MTbTEH, C ib/TbI KOCbM,
TBbpAE NeK (Hanp.: kunum B 6aHnATa) / €S Vas robot muze mit na kobercich potize: se stfapci, s koberci, které jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou pfili lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK
Va3 robot méze mat na kobercoch tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré st prilis hrubé, maju dihy vias, sa prilis lahké (napr. Kipeliiové predlozka) / UK Po6oT Moxe 3iTKHYTWCA 3 AesKiMn
TPYAHOLLAMM Mifj Yac NPUBKMPaHHA KNMMIB 3 6aXPOMOI0, AIKLLO BOHY 3aHAATO TOBCTI, 3 AOBIMM BOPCOM abo 3aHaATO Nerki (Hanpuknag, KWAMMKU A1s BaHHOI KimHatw). / EL To popmoT pmopei va
Kiveitat SUokoha avw o€ XaMd: Xahd pe KpOoota, TTOAD Traxid xaNd, Xahd pe MakED TTENOG, TOAD ehagppid xaNid (.., xahdkia praviov). / HR Vas robot moze imati odredenih problema priradu
na tepisima: debljim, cupavim, prelaganim (npr. Kupaonskim tepisima) / HU Robotja bizonyos nehézségekbe titkézhet a szényegeken: a tul vastag rojtokkal, a tul konny(i, hosszu szalakkal (pl .:
fiirdészoba szényeg) / SL Robot lahko ima nekaj tezav na preprogah: z resicami, predebelih preprogah, z dolgimi dlakami, zelo tankih preprogah (npr. kopalniske preproge)
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1. Flip cover

2. Transparent window

3. Control button

4, Front bumper

5. WIFlindicator light

6. Warning indicator light

7. Recharge button

8. Start/ Pause button

9. Battery level indicator
light

FR:

1. Capot rabattable

2. Fenétre transparente

3. Bouton de controle

4. Pare-chocs avant

5. Indicateur lumineux
WI-FI

6. Indicateur lumineux
d’avertissement

7. Bouton de recharge

8. Bouton Démarrer / Pause

9. Indicateur lumineux de
niveau de batterie

ES:

1. Tapa abatible

2. Ventana transparente
3. Botdn de control

4. Parachoques delantero

5. Luzindicadora del WIFI

6. Luzindicadorade
advertencia

7. Boténderecarga

8. Botdn de Inicio/Pausa

9. Luzindicadora del nivel de
la bateria

IT:

1. Coperchio del robot

2. Finestra trasparente

3. Pulsante di controllo

4. Paraurti anteriore

5. Indicatore luminoso
Wi-Fi

6. Indicatore luminoso di

errore

Pulsante di ricarica

Pulsante di avvio/pausa

Indicatore luminoso del

livello della batteria
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DE:

1. Klappdeckel

2. Transparentes Fenster
3. Bedientasten

4. Vorderer StoBdampfer
5. WLAN-Anzeigeleuchte
6. Warnleuchte

7. Lade-Taste

8. Start-/Pause-Taste
9. Akku-Ladestandanzeige

NL:

1. Deksel

2. Transparant venster

3. Regelknop

4. Bumper aan de voorkant

5. WIFlindicatielampje

6. Waarschuwing
indictielampje

7. Laadknop

8. Start-/pauze-knop

9. Batterijniveau
indicatielampje

PT:

Tampa rebativel

Janela transparente
Botdo de controlo

Para choques frontal
Indicador luminoso Wi-Fi
Indicador luminoso de
aviso

Botao de carregamento
Botao de iniciar/pausa
9. Luzindicadora do nivel
da bateria
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Capac rabatabil
Fereastra transparenta
Buton de comanda
Bara de protectie
frontala

Indicator luminos WIFI
Indicator luminos de
avertizare

Buton de reincdrcare
Buton de pornire/pauza
Indicator luminos al
bateriei

Kanak

Mpo3payHo npo3opue
ByToH 3a ynpaBneHue
Bbydep npoTnB cONbCHK
NuankaTop 3a WIFI
MNpegynpegntenHa
WNHOMKATOPHA Namnnyka
ByToH 3a 3apexpaHe
ByToH 3a ctapTupaHe/
naysa

NHamnkaTop 3a HUBOTO Ha
baTepuATa
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Kryt

Prihledné okénko
Ovladaci tlacitko
Predni naraznik
Kontrolka WIFI
Varovna kontrolka
Tlacitko nabijeni
Tlacitko Start/Pause
Kontrolka baterie

9°.\'.°‘.U‘.-'>W.N.—‘§

0

ok wnN =

N

N =

® No W

Vyklopné veko
Priehladné okno
Ovladacie tlacidlo
Predny naraznik
Indikator WiFi
Vystrazny indikator
Tlacidlo nabijania
Tlacidlo Zapnut/
Pozastavit
Indikator Urovne nabitia
akumulatora

BigkmaHa KpuLKa
MNpo3ope BikoHLE
KHomMKa KepyBaHHA
MepepnHiii 6amnep
IHgmkatop WI-FI
IHankaTop
3acTepekeHHA
KHonkKa nigsapagku
KHonKa BBIMKHeHHA/
3YMNUHKN

IHoMKaTop piBHA 3apagdy

Avadumhoupevo Kamdki
Alagavég mapdbupo
Koupmi eAéyxou
MmnpooTivog
TTPOPUAAKTHPAG
Auxvia WIFI
MpogidomonTikr Auxvia
Kouumi emavagoptiong
Koupmi ekkivnong /
mavong

Evdeiktiki Auyvia
PoOPTIONG Uratapiag

Preklopni poklopac
Providni prozor
Upravljacka tipka
Prednji branik
Signalno svjetlo za WI FI
Signalno svjetlo za
upozorenje

Tipka za punjenje
Tipka start/pauza
Signalno svjetlo za
razinu baterije
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Lehajthato fedél
Atlatsz6 ablak

Vezérl6 gomb

Elsé Gitkoz6

WIFI jelz6fény
Figyelmeztetd jelz6fény
Feltoltés gomb

Start / Sziinet gomb
Toltottségi szint
jelzéfény

Pokrov

Prozorno okno
Kontrolni gumb

Prednji odbijac
Opozorilna luc¢ka za WiFi
Opozorilna luc¢ka

Gumb za polnjenje
Gumb Start/Pavza
Lucka za prikaz nivoja
baterije

EN
1.
2.
3.
4,
5.

Dust box

ON OFF button
Dust box cover
Filter foam
Pleatted filter

FR:

1.
2.
3.

w
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Bac a poussieres
Bouton Marche/Arrét
Couvercle dubaca
poussieres

Filtre en mousse
Filtre plissé

Depésito de suciedad
Botdn de encendido/
apagado

Tapa del depésito de
suciedad

Espuma del filtro

Filtro plisado

Contenitore della polvere
Interruttore di accensione
Coperchio del contenitore
della polvere

Filtro in spugna

Filtro pieghettato

Staubbehilter

AN-/AUS-Taste
Abdeckung des
Staubbehalters
Filterschaumstoff
Faltenfilter

Stofreservoir
AAN-/UIT-knop
Afdekking van het
stofreservoir

4, Schuimfilter

5. Gevouwen filter

1. Depésito do pd

2. Botdo de ligar/desligar

3. Tampa do depdsito do pd
4. Filtro de espuma

5. Filtro plissado

R

1. Recipient de praf
2. Buton de pornire/oprire
3. Capac recipient de praf
4. Filtru spuma

5. Filtru plisat

BG:

1. KyTtusa 3a npax

2. byTtoH 3a BKJI/U3K/
3. Kanak Ha KyTuATa 3a npax
4. OQunTbpHa NAHa

5. TMnucnpaH dpnntbp
C

1. Sbérny box

2. Tlacitko ON/OFF

3. Kryt sbérného boxu
4. Pénovy filtr

5. Skladany filtr
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2

3

4

Nadoba na prach
Hlavny vypinac
Kryt nddoby na prach
Penovy filter
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5. Plisovany filter

UK:

1. Munos6ipHKK

2. KHonMKa BBiIMKHeHHs/
BYMKHEHHS

Kpviwka nuno3bipHuka
MoponoHosui dinsTp
fodpoanHuin dinsTp

-musw

Aoxeio EPIOUNOYNG
OKOVNG
Koupri MAnktpo évapéng/
mavong
Karéki doyeiou
TIEPICUANOYIG OKOVING
Appwdeg pidtpo
OiNTpo pe TTUXWOELG
R:
Spremnik za prasinu
Tipka ON OFF
Poklopac Spremnik za
prasinu
Pjenasti filter
Filter

N
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U:
Portartaly

BE Kl gomb
Portartély fedél
Habsz(iré
Reddzott sz(ird

Skatla za prah
Gumb VKLOP/IZKLOP
Pokrov Skatle za prah
Filter iz pene
Nagubani filter
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Plug the adaptor to the power jack on the side of the base. Hide the excessive cord
on the back of the base, in the space provided for that purpose. Only use the charger
provided with the robot: do not use universal chargers.

Branchez I'adaptateur secteur dans la prise d'alimentation située sur le c6té de la
base. Cachez le cable qui dépasse a l'arriére de la base, dans l'espace prévu a cet
effet. Utilisez uniquement le chargeur fourni avec le robot: n'utilisez pas de chargeur
universel.

Conecte el adaptador a la toma de corriente en el lateral de la base. Oculte el cable
sobrante en la parte posterior de la base, en el espacio existente para esa finalidad.
Utilizar solo el cargador suministrado con el robot: no utilizar cargadores universales.

Collegare I'adattatore alla presa di ricarica sul lato della base. Nascondere il cavo in
eccesso nell'apposito spazio sul retro della base. Usare esclusivamente il caricabatteria
fornito insieme al robot; non usare caricabatteria universali.

Verbinden Sie das Netzteil mit der Anschlussbuchse an der Seite der Basis. Verstauen
Sie das Uberschiissige Kabel in dem dafiir vorgesehenen Platz an der Riickseite der
Basis. Verwenden Sie nur das mitgelieferte Ladegerdt mit dem Roboter: Benutzen Sie
keine Universal-Ladegerate.

Sluit de stekker aan op de stroomaansluiting aan de zijkant van het station. Stop het
teveel aan snoer in de voorziene ruimte aan de achterkant van het station. Gebruik
alleen de lader die met de robot is meegeleverd. Gebruik geen universele lader.

Ligue o adaptador na entrada da alimentacao na parte lateral da base. Guarde o cabo
em excesso na parte de tras da base, no espaco previsto para o efeito. Utilize apenas
o carregador fornecido com o robot. Ndo utilize carregadores universais.
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Introduceti mufa jack in orificiul de alimentare din partea lateralad a bazei. Ascundeti
excesul de cablu in spatele bazei, in spatiul prevazut in acest scop. Utilizati numai
incarcatorul inclus cu robotul: nu utilizati incarcatoare universale.

Bkntouete aflanTepa B 3axXpaHBallA XaK OTCTPaHW Ha 6a3aTa. I'Ip|/|6epeTe n3nnwHata
ObJIXXNHa Ha kabena B 3afHaTa 4acCT Ha 6a3aTa, B MACTOTO, npeaosnaeHoO 3a Tasn
uen. U3nonseante camo 3apAAHOTO, NpenocCTtaBeHO C po60Ta: He wu3nonssanTe
yHMBEPCanHM 3apAgHN.

Pfipojte adaptér k napéjecimu konektoru na boku zakladny. Skryjte prebyte¢ny kabel
v zadni ¢asti zakladny v prostoru, ktery je k tomu uréen. Pouzivejte pouze nabijecku
dodéavanou s robotem: nepouzivejte univerzalni nabijecky.

Pripojte adaptér do napdjacieho konektora na bocnej strane zadkladne. Prebytocny
kabel skryte na zadnej strane zakladne v priestore uréenom na tento Ucel. Pouzivajte
len nabijacku dodavanu s robotom: nepouzivajte univerzalne nabijacky.

MigkntouiTh aganTep OO rHi3ga »KMBNeHHA 360Ky Ha 6asi. 3axoBanTe 3aMBUN WHYP
y 3a4Hin yacTuHi 6a3m, y cneuianbHoMy BifcCiKy. BukopuctoByiite nuie 3apAagHun
NPUCTPINA, WO NOCTAaYa€ETbCA 3 POOOTOM: HE BUKOPUCTOBYINTE YHiIBepCasbHi 3apAaHi
NpUCTpol.

Juvdéote Tov avtdmtopa atnv unodoxr tpogodoaciag oto mAAL TnG fdonc. Kpuyte
TO TUAMA Tou Kahwdiou mou meplooelel iiow amd Tn Baon, otnv &8k umodoxn.
XpnOoLHoToINoTE HOVO TOV POPTIOTH) TTIOU TTIAPEXETAL E TO POUTTOT: N XPNOIUOTIOLEITE
(POPTIOTEG YEVIKAG XPrioNnG.

Prikljucite adapter u uti¢nicu sa boc¢ne strane baze. Sakrijte viSak priklju¢nog voda
na straznjoj strani baze, na predvidenom mjestu. Koristite samo punjac isporucen s
robotom: ne koristite univerzalne punjace.

Csatlakoztassa az adaptert a toltéegység oldaldn taldlhaté halézati csatlakozéhoz.
Rejtse el a felesleges kabelt a t6ltéegység hatuljan taladlhatd, erre a célra kialakitott
helyen. Csak a robothoz mellékelt t6ltét hasznalja: ne hasznaljon univerzalis toltéket.

Adapter prikljucite v vtika¢ na strani naprave. Odvecni kabel skrijte na zadnji strani

podlage, v za to namenjeni utor. Uporabljajte samo priloZeni polnilec: ne uporabljajte
univerzalnih polnilcev.
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side
and 1m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

Pour placer la base de charge, assurez-vous qu'il y a un espace vide de 0,5 m sur le
co6té et 1 m en face de la base de charge. N'installez pas la base de charge prés d'un
escalier. Le cable doit étre tendu. Placez toujours la station d’accueil sur un sol dur. Ne
placez pas la base de charge sur un tapis.

Para colocar la estacion de carga, asegurese de que hay una superficie libre de 0.5m
en el lateral y Tm delante de la estacién de carga. No instalar la estacién de carga
cerca de escaleras. El cable debe estar extendido. La estacién de carga siempre se
debe colocar sobre suelo duro. No colocar la estacion de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un’area vuota di
0,5 m ai lati e 1 m di fronte alla base. Non posizionare la base in prossimita di scale.
Il cavo deve essere teso. Posizionare la base di ricarica su un pavimento duro. Non
posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der Ladestation darauf, dass an beiden Seiten ein freier
Bereich von 0,5 m und an der Vorderseite der Ladestation von 1 m befindet. Stellen
Sie die Ladestation nicht in der Ndhe von Treppen auf. Das Kabel muss gestrafft sein.
Stellen Sie die Ladestation immer auf harten Untergrund. Stellen Sie die Ladestation
nicht auf Teppichboden auf.

Plaats het oplaadstation in een omgeving met een vrije ruimte van 0,5m aan
weerskantenen Tmaandevoorkantvanhetoplaadstation.Installeerhetoplaadstation
niet in de buurt van een trap. De kabel moet strak zijn. Plaats het oplaadstation altijd
op een harde ondergrond. Plaats het oplaadstation niet op tapijt.

Coloque a base de carregamento num local com um espaco vazio de 0,5m de cada
lado, e 1 metro a frente. Ndo instale a base de carregamento perto de escadas. O cabo
tem de ficar esticado. Coloque sempre a base de carregamento num piso duro. Nao
coloque a base de carregamento sobre uma carpete/tapete.
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Pentru a amplasa statia de incarcare, asigurati-va ca existd un spatiu gol de 0,5m
in partile laterale si Tm in fata statiei de incarcare. Nu instalati statia de incdrcare in
apropierea scarilor. Cablul trebuie sa fie tensionat. intotdeauna amplasati statia de
incarcare pe pardoseald dura. Nu instalati statia de incarcare in apropierea scarilor.

3a pa wHCTanupaTe [AOKMHI CTaHUMATa, MbPBO Ce yBepeTe, 4Yye MMa MpasHo
NpocTpaHcTBO OT 0,5 M OTCTpaHu 1 1 M Npep, AOKMHT CTaHumATa. He nHcTanupante
JOKVHI CTaHUuATa B 6M30CT A0 CTbibu. KabenbT TpsAbBa ga He BuUCK Xxnabaso.
BuHarm nHctanupanTte JOKVHI CTaHUMATA Ha TBbPA Nod. He nHCTanupanTte JOKUHT
CTaHUKMATa BbPXY KAIUM.

Pokud chcete umistit dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je kolem dokovaci stanice volny
prostor 0,5 m na boku a 1 m vpredu. Neinstalujte dokovaci stanici u schod(. Kabel
musi byt pevny. Vzdy umistéte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedavejte
dokovaci stanici na koberec.

Ak chcete niekde polozit dokovaciu stanicu, uistite sa, ze je pred dokovacou stanicou
prazdny priestor v dizke 1 m a na boku 0,5 m. Dokovaciu stanicu neinstalujte v
blizkosti schodov. Kabel musi byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy polozte na tvrdu
podlahu. Dokovaciu stanicu nedavajte na koberec.

Po3milyioun [OK-CTaHUio, NepekoHanTecss B HAABHOCTI BibHOrO micusA 300Ky Ha
BigcTaHi 0,5 m 1 cnepepgy Ha BigcTaHi 1 M Big AOK-CTaHUii. He BCcTaHOBRONTE OOK-
CTaHUito nobnusy cxodis. LUHyp mMae 6yTn HaTArHyTWIA. 3aBXOW PO3MilLynTe OOK-
CTaHUil0 Ha TBepdin NoBepxHi. He po3milyiiTe OOK-CTaHUIO Ha KTUMI.

TomoBetroTe TN BAon @oOpTIONG £T01 WOTE VA UTIAPXEL 0,5 HETPO EAeVBEPOG XWPOG
6e€1d kat aplotepd amd tn Bdon kat 1 pétpo eAelBepOC xWPOG umpoaotd and tn fdon.
Mnv tomoBeteite Tn fdon dpPTIONG KOVTA o€ okahomdtia. To kKaAwdlo mpémel va gival
Tevtwuévo. H Bdon @opTiong mpémel mavta va tomobeteital oe okAnpd damnedo. Mnv
TomoBeteite Tn fAoN POPTIONG TTAVW O€ XOAL.

Za postavljanje priklju¢ne stanice osigurajte da ima prazan prostor od 1,5 m sa svake
strane i 2 m ispred priklju¢ne stanice. Nemojte postavljati priklju¢nu stanicu u blizini
stuba. Kabel mora biti komotan. Uvijek postavljajte priklju¢nu stanicu na tvrdom
podu. Ne postavljajte priklju¢nu stanicu na tepih.

A dokkol6 allomast ugy helyezze el, hogy mindkét oldalon 1,5 m, el6tte pedig 2 m
szabad teriilet legyen. Ne telepitse a dokkolo dllomast Iépcsék kdzelébe. A kabelnek
feszesnek kell lennie. A dokkol6 dllomast mindig kemény talajon kell elhelyezni. Ne
tegye a dokkolé allomast szényegre.

Za namescanje polnilne postaje preverite, da je na vsaki strani 0,5 m prostora, spredaj
pa 1 m. Postaje ne namescajte v bliZini stopnic. Kabel mora biti neposkodovan.
Postajo vedno postavite na trdna tla. Postaje ne namescajte na preprogo.
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Connect the power cord plug to the main socket.

Branchez le cable d’alimentation a une prise secteur.
Conectar el cable de alimentacién a la toma de corriente.

Collegare il cavo di alimentazione a una presa di corrente.

Verbinden Sie den Stecker des Netzkabels mit der Steckdose.

Steek de stekker in het stopcontact.

Ligue a ficha a uma tomada.

Conectati stecherul la priza de alimentare.

BknioueTe Wencena Ha 3axpaHBaLlyA Kaben B KOHTaKTa.
Zapojte zastrcku napajeciho kabelu do zasuvky.
Pripojte zastr¢ku napajacieho kabla do hlavnej zasuvky.
Mip'epHanTe WHYpP KUBNEHHA A0 ENEKTPUYHOT PO3ETKM.
Juvdéote To QI¢ Tou Kahwdiou otnv Tpila.

Ukljucite utikac u zidnu uti¢nicu.

Csatlakoztassa a tapkabel dugdjat a fali aljzathoz.

Napajalni kabel prikljucite v vti¢nico.
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Do not put anything inside the docking station.

Ne mettez aucun objet dans la base de charge.

No introducir nada en la estacién de carga.

Non inserire alcun oggetto all'interno della base di ricarica.
Stecken Sie nichts in die Ladestation.

Stop niets in het oplaadstation.

Néo coloque nenhum objeto no interior da base de carregamento.
A nu se introduce nimic in statia de incarcare.

He nocTaBAaliTe HWLWLO B JOKWHT CTaHUMATA.

Nevkladejte nic do dokovaci stanice.

Do dokovacej stanice ni¢ nevkladajte.

He KnagiTb Hivoro BcepeanHy [OK-CTaHLil.

Mnv tomoBeteite timota péoa otn fdaon eoPTIONG.

Ne stavljajte nista u stanicu za punjenje.

Ne helyezzen semmit a dokkol6 allomasba.

V polnilno postajo nicesar ne nalagajte.

15



FR

ES

IT

DE

NL

PT

RO

BG

cs

SK

UK

EL

Turn the robot upside down and turn the power switch ON ().

You will see LED lights blinking on the robot’s dashboard for approximately 50s.
Retournez le robot et mettez l'interrupteur d’alimentation (1) en marche.

Vous verrez des indicateurs LED clignoter sur le tableau de bord du robot pendant
environ 50 secondes.

Gire el robot boca abajo y ENCIENDA el interruptor (1).

Podraverlasluces LED parpadeando en el tablero del robot durante aproximadamente
50 segundos.

Capovolgere il robot e portare l'interruttore in posizione di accensione (1).

Gli indicatori luminosi sul pannello di controllo del robot lampeggeranno per circa
50 secondi.

Drehen Sie den Roboter um und stellen Sie den Betriebsschalter auf EIN (1).

Sie werden sehen, wie LED-Leuchten auf dem Bedienfeld des Roboters fir zirka
50 Sekunden blinken.

Draai de robot ondersteboven en stel de aan/uit-schakelaar in op AAN (1).

U ziet knipperende led-lampjes op het dashboard van de robot gedurende ongeveer
50 seconden.

Vire o robot ao contrério e ligue o interruptor para a posicdo de ligado ().

Verd as luzes LED a piscar no painel do robot durante cerca de 50 segundos.
Intoarceti robotul si actionati butonul de pornire (1) situat sub robot.

Veti observa LED-urile clipind pe bordul robotul timp de aproximativ 50 sec.
O6bpHeTe poboTa HAOOPATHO U HaTUCHETe NpeBKtouBaTena B no3uyma ON (BKJT) (1).
Ha Tabnoto Ha po6oTa 3a oKono 50 cekyHau e BuanTe murawm LED ceTnuHN.
Otocte robot vzhlru nohama a zapnéte hlavni vypinac (1).

Na panelu robota budou po dobu zhruba 50 sekund blikat LED kontrolky.

Robot otocte hore dnom a zapnite vypina¢ ON (1).

Na paneli robota budu priblizne 50 s blikat LED indikatory.

MepeBepHiTb poboTa 11 YBIMKHITb 1Or0O 338 OMOMOTOI0 KHOMKM XUBReHH:A ().
CeiTnogiogHi iHauKaTopw Ha NaHeni po6oTa 6nMmaTMyTb NPUGAK3HO 50 C.

lupiote avamoda to poumoT kat avoite Tov Stakoémtn (|1).

Ot Auyvieg LED otov mivaka eAéyxou Tou poumnot Ba apyioouv va avafoofrivouv yia
miepimou 50 SeutepOAenta.
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Okrenite robot naopacke i ukljucite na ON(1).
Vidjet ¢ete LED svjetla kako trepere na prednjoj kontrolnoj ploci robota nekih 50
sekundi.

Forditsa aljaval felfelé a robotot, és kapcsolja be a fékapcsolét ON (1).
Korilbelil 50 masodpercig a robot miszerfalan lévé LED kijelz6k villogni fognak.

Robota obrnite na glavo in stikalo obrnite na VKLOP ( | ). LED-lu¢ke na armaturni
plosci robota bodo utripale priblizno 50 sekund.

Place the robot on the docking station: the charging plates on the robot must touch
those on the docking station.The battery symbols will then blink.

Placez le robot sur la base de charge : les plots de charge du robot doivent toucher
celles de la base de charge. Les symboles de la batterie clignoteront alors.

Coloque el robot en la estacidn de carga: las placas de carga del robot deben estar
en contacto con las de la estacién de carga. En ese momento, los simbolos de la pila
parpadearan.

Collegare il robot alla base di ricarica: le piastre di ricarica sul robot devono toccare
quelle sulla base di ricarica. | simboli della batteria lampeggeranno.

Stellen Sie den Roboter auf die Ladestation: Die Ladeplatten miissen die Ladeplatten
der Ladestation berlihren. Die Akku-Symbole blinken nun.

Plaats de robot op het oplaadstation. De laadplaatjes op de robot moeten de
laadplaatjes op het oplaadstation aanraken. De batterijsymbolen zullen vervolgens
knipperen.

Coloque o robot na base de carregamento: Os polos de carregamento no robot tém
de tocar nas placas da base de carregamento. Os simbolos da bateria comecam a
piscar.

Amplasati robotul pe statia de incarcare: placile de incarcare de pe robot trebuie sa le
atinga pe cele de pe statie. Simbolurile bateriei vor clipi.

MocTaBeTe po60Ta BbPXY AOKUHT CTaHUMATA: 3apeXaaLymTe Nao4n Ha pobota Tpsabdea
[a AOKOCBAT Te3W Ha AOKWUHI CTaHuusTa. Cnef ToBa CMMBONIMTE 3a GaTepus e
3arnoyHar fa Murar.

Umistéte robot na dokovaci stanici: nabijeci desticky na robotu se musi dotykat
desti¢ek v dokovaci stanici. Pak budou blikat symboly baterie.

Robot polozte na dokovaciu stanicu: nabijacie platne na robotovi sa musia dotykat
platni na dokovacej stanici. Symboly batérie budu potom blikat.
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MomicTiTe poboTa Ha AOK-CTaHUilo: 3apAAHI NAACTUHM Ha POOOTI MaloTb TOPKATUCA
NAacTUH Ha AOK-CTaHUil. Micns uboro iHANKATOPU akymynAaTopa NOYHYTb 6MMaTu.
TormoBetriote 10 POUTOT 01N BAcN POPTIONG Ol TTAAKEG POPTIONG TOU POoumdT Ba
nipénel va ayyifouv Tig MAAKES TG Bdong edpTione. Ta cUPPoAa Tng pratapiag Ba
apxioouv va avapoofrivouv.

Postavite robota na priklju¢nu stanicu: plo¢e za punjenje na robotu moraju dodirnuti
one na priklju¢noj stanici. Simboli baterije ce treptati.

Helyezze a robotot a dokkol6 dllomasra: a robot toltélapjainak érintkezniuk kell a
dokkolé allomason 1évé lapokkal. Az akkumulator szimboélumok villogni kezdenek.

Robota namestite na polnilno postajo: ploscice za polnjenje na robotu se morajo
dotikati ploscic na postaji. Simboli za baterijo utripajo.

ON (I): the robot is charging (3h for the battery to be full charged).

OFF(O) : the robot can not charge .

ON (1) : le robot est en cours de charge (3h pour que la batterie soit compléetement
chargée).

OFF (O) : le robot ne peut pas se charger.

ON (I): el robot estd cargandose (3 horas para conseguir la carga completa de la
bateria).

OFF (0O): el robot no se puede cargar.

ACCESO (1):il robot e sotto carica (la ricarica completa della batteria richiede 3 ore).
SPENTO (O): il robot non puo ricaricarsi.

EIN (I): Der Roboter ladt (3 h fir eine volle Akkuladung).
AUS (O): Der Roboter kann nicht geladen werden.

AAN (1): de robot wordt opgeladen (3u om de batterij volledig op te laden).
UIT (O): de robot kan niet worden opgeladen.

ON (I): O robot estd a carregar (3 horas para que a bateria figue completamente
carregada).

OFF (O): O robot ndo pode carregar.

PORNIT (I): robotul este in curs de incdrcare (3 ore sunt necesare pentru ca bateria sa
fie incdrcata complet).

OPRIT (O) : robotul nu se poate incarca.

ON (BKJ1.) (I): po60TbT ce 3apexaa (3 u. 3a MbJIHO 3apexaaHe Ha baTtepusATa).

OFF (M3KJ1.) (O): pob60oTHT He MOXe Aa ce 3apexaa.
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ZAPNUTO (I): robot se nabiji (3h pro Uplné nabiti baterie).

VYPNUTO (O): robot se nemuze nabit.

ON (I): robot sa nabija (3 hodiny pre Uplné nabitie batérie).

OFF (0): robot sa neméze nabijat.

YBIMKHEHO (I): poboT 3apsag»a€eTtbca (3 roauHy 4O NOBHOTO 3apAay akyMynAaTopa).
BMMKHEHO (O): poboT He 3apagKa€eTbcs.

ON (I): To poumoT @opTileTal (3 WPEC YIa VA QOPTIOTEI MARPWCE N Yratapia).
OFF (0): To popunot Sev umopei va popTIoTEi.

ON (I): robot se puni (3 sata za potpuno napunjenu bateriju).

OFF (O): robot se ne moZe napuniti.

ON (I): a robot toltédik (3 6ra az akkumulator teljes feltoltéséig).

OFF (0O): a robot nem tud toltédni.

VKLOP (1): Robot se polni (baterija je do konca napolnjena v 3 urah).
IZKLOP (O): Robot se ne more polniti.

In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery
then remove it and store it in a cool dry place.

Afin de prolonger la durée de vie de la batterie, laissez toujours le robot en charge sur
la base de charge lorsque vous ne l'utilisez pas.

Lorsque vous n'utilisez pas l'aspirateur pendant une longue période, veuillez
recharger compléetement la batterie, puis retirez-la et rangez-la dans un endroit frais
et sec.

Para prolongar la vida util de la bateria, mantenga siempre el robot cargdndose en la
estaciéon de carga, mientras no lo utilice.

Cuando no utilice el robot aspirador durante un periodo prolongado de tiempo,
cargue completamente la bateria y, a continuacion, saquela y guardela en un lugar
fresco y seco.

Per prolungare la durata di vita della batteria, mantenere il robot collegato alla base
diricarica quando non € in uso.

In previsione di un lungo periodo di inutilizzo dell'aspirapolvere, ricaricare
completamente la batteria, quindi estrarla e riporla in un luogo fresco e asciutto.

19



DE

NL

PT

RO

BG

cs

SK

UK

EL

HR

HU

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu verlangern, lassen Sie den Roboter immer auf
der Ladestation, wenn er nicht benutzt wird.
Wenn Sie den Staubsauger fiir ldngere Zeit nicht benutzen werden, laden Sie den
Akku bitte voll auf, entnehmen Sie ihn dann und lagern Sie Gerat und Akku an einem
kihlen, trockenen Ort.
Voor een langere levensduur van de batterij, laat de robot altijd op het oplaadstation
om de batterij op te laden wanneer niet in gebruik.
Als u de stofzuiger gedurende een langere periode niet gebruikt moet u de accu
volledig opladen, hem vervolgens verwijderen en hem op een koele, droge plek
bewaren.
De modo a prolongar o tempo de vida da bateria, mantenha sempre o robot a
carregar na base de carregamento quando ndo o utilizar.
Quando nao utilizar o robot durante um longo periodo de tempo, carregue por
completo a bateria, retire-a e guarde-a num local fresco e seco.
Pentru a prelungi durata de viata a bateriei, intotdeauna mentineti robotul pe statia
de incdrcare cand nu este utilizat.
Cand nu folositi aspiratorul pentru o perioada lungd de timp, va rugam incarcati
complet bateria, apoi scoateti-o si pastrati-o intr-un loc uscat si rdcoros.
3a fa yab/KuTe XKMBOTa Ha baTepmATa, BUHarn octaBaAnTe poboTa Aa ce 3apexia Ha
[OKVHI CTaHLMATA, KOraTo He ro M3non3Bare.
AKo HAMa fja N3non3Bare NpaxocMyKaukata NPOABLKUTENHO BPeME, MOSIA, 3apefeTe
HanmbiHO 6aTepwsTa, cnel ToBa A OTCTPAHeTe 1 NpubepeTe Ha XNagHo, CYXo MACTO.
Pokud chcete prodlouZit Zivotnost baterie, vzdy nechejte robota nabijet v dokovaci
stanici, pokud ho nepouzivéte.
Pokud nebudete vysavac delsi dobu pouzivat, baterii pIné nabijte, vyjméte ji a ulozte
na chladném a suchém misté.
Ak chcete predizit Zivotnost batérie, vzdy nechajte robot nabijat na dokovacej stanici,
kym ho nepouzivate.
Ak nebudete vysavac¢ dlhsiu dobu pouzivat, Uplne nabite akumulétor, potom ho
vyberte a ulozte na chladnom a suchom mieste.
o6 npoAoBXWTM CTPOK CNYyXOM akyMynAaTopa, 3aBXAau TpumaiTe poboTa Ha
3apAAHIN OK-CTaHLii, KON He BUKOPUCTOBYETE MOrO.
AIKWO BM He NnaHyeTe KOPWCTYBATMCA MWIOCOCOM YMPOAOBX TPUBANOro uvacy,
MOBHICTIO 3apAAITb aKyMynATOpP, MOTIM BUTATHITb NOrO 11 36epiraiiTe B NPOXONOLHOMY
CyXoMmy Micui.
MNa va mapataBei n didpkela {wng TG UImATAPIag, TO POUTIOT TIPETEL VA TTAPAUEVEL OTN
Bdon @bpTiong otav Sev xpnolpormoleital.
Av bev TIPOKEITAL VA XPNOIUOTIOINOETE TNV NAEKTPIKA OKoUTIA yia HeYalo Sidotnua,
QOPTIOTE MAAPWCE TNV UMaTapia, AQAlPEOTE TNV amd T CUOKEUH Kal QUAAETE Tn o€
6pooepsd XwpPo, Xwpig vypaaia.
Kako biste produzili vijek trajanja baterije, uvijek drzite robot na punja¢u dok ga ne
koristite.
Ako dulje vrijeme ne koristite usisava¢, u potpunosti napunite bateriju, zatim je
izvadite i pohranite na hladno suho mjesto
Az akkumulator élettartamdnak meghosszabbitasa érdekében a robotot mindig
toltse a dokkoldallomason, ha éppen nem haszndlja. Ha hosszu ideig nem hasznalja
a porszivot, kérjlk, toltse fel teljesen az akkumulatort, majd vegye ki és tarolja h(ivos,
szaraz helyen.
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Ce zelite bateriji podalj3ati Zivljenjsko dobo, naj se robot, ko ga ne uporabljate, vedno
polni na postaji. Ce robota ne uporabljate dalj ¢asa, baterijo do konca napolnite in
odstranite ter spravite na hladno, suho mesto.

The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.

In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects
(bags, shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects (=) .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les vides. Le robot
changera de direction lors de la détection.

Afin de détecter correctement la différence de niveau du sol, assurez-vous qu'il n'y a
pas d'objets (sacs, chaussures, etc.) sur le sol prés des espaces vides, des escaliers ou
des marches.

Le robot est prés d’un escalier sans objet (=),

Le robot est prés d’'un escalier ou se trouvent des chaussures, des sacs ou d’autres
objets (le robot ne détectera pas correctement les escaliers et tombera).

El robot tiene dos sensores anticaidas para detectar escaleras y huecos. El robot
cambiara de direccion cuando los detecte.

Para detectar correctamente cualquier diferencia en el nivel del suelo, asegurese de
que no hay ningun objeto bolso, zapatos, ... en el suelo junto a un hueco, escalera o
en los escalones.

El robot cerca de escaleras sin objetos | ()|,

El robot cerca de escaleras con zapatos, bolsas u otros objetos (el robot no
detectard correctamente las escaleras y caerd).
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Il robot € dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambiera

direzione se lerileva.

Affinché il robot rilevi correttamente la differenza di livello tra due superfici, assicurarsi
che sul pavimento in prossimita di fessure e scale, o sugli scalini, non siano presenti
oggetti (borse, scarpe, ecc.).

Il robot in prossimita di scale senza oggetti | (&) .

Il robot in prossimita di scale con scarpe, borse o altri oggetti (il robot non rileva
correttamente le scale e cade).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen und Zwischenrdaume zu
erkennen. Der Roboter andert die Richtung, wenn er Treppen oder Zwischenraume
erkennt.

Damit der Roboter Unterschiede in der FuBbodenhohe korrekt erkennen kann, stellen
Sie bitte sicher, dass sich keine Gegenstande (Taschen, Schuhe ...) auf dem Boden neben
Zwischenraumen, Treppen oder auf den Stufen von Treppen befinden.

Der Roboter in der Nihe von Treppen ohne Gegenstinde | (=),

Der Roboter in der Nahe von Treppen mit Schuhen, Taschen oder anderen Gegenstanden
(Der Roboter kann die Treppe nicht richtig erkennen und daher herunterfallen.)

De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De robot
verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd.

Om het verschil in vloerniveau juist te kunnen detecteren, zorg dat er zich geen
voorwerpen (tassen, schoenen,...) op de vloer naast de opening, trap of op de treden van
de trap bevinden.

De robot nadert een trap zonder voorwerpen | ()|,

De robot nadert een trap met schoenen, tassen of andere voorwerpen (de robot zal de
trap niet juist detecteren en van de trap vallen).

O robot tem sensores de queda que permitem detetar escadas e espacos vazios. O robot
muda de direcdo quando os detetar.

De modo a detetar corretamente a diferenca nos niveis do piso, certifique-se de que ndo
ha objetos (sacos, sapatos...) no chao perto dos espagos vazios, escadas ou nos degraus
das escadas.

O robot esté perto das escadas sem objetos |(e),

O robot esta perto das escadas com sapatos, sacos ou outros objetos (o robot nao
deteta corretamente as escadas e acaba por cair).

Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scdrile si spatiile goale. Robotul
isi va schimba directia cand le va detecta.

Pentru a detecta corect diferentele de nivel ale solului, asigurati-va ca pe solul din
apropierea spatiilor goale, a scarilor sau pe treptele acestora nu se afla obiecte (genti,
incaltaminte...).

Robotul in apropierea scarilor fara obiecte | ()|,

Robotul in apropierea scarilor cu incadltdminte, genti sau alte obiecte (robotul nu va
detecta corect scarile, si astfel va cadea).
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Po6oTBT pasnonara cbC CeH30pyW NPOTMB NafjaHe, 3a Ja pa3no3HaBa CTbAOW Un AYMKN.
AKO TOBa ce CJlyyy, Lie MPOMEHM NMoCoKaTa Cv Ha ABUXEHME.

3a Ja oTuMTa MPaBUIHO Pa3nMKMTE B HMBATa Ha NoOAa, yBepeTe ce, Ye HAMa NpegmeTyn
(yaHTK, 06yBKMU...) N0 Nofa B 6M30CT JO AYNKK, CTHAGK MAK NO CTbNanaTa Ha CTbnbuTe.
Po60oT1bT B 6n1130CT A0 CTHNI6M 6€3 NpeameTyn

Po60THT B 61130CT 0 CTBAOU C 0OYBKYM, YaHTU UK ApYyrv NpeameTu (po60TBT HAMA
NpaBWIIHO Aia pa3ro3Hae CTbbuTe 1 e nagHe).

Robot ma senzory padu, které zaznamenaji schody a $térbiny. Robot zméni smér, jakmile
je zaznamena.

Aby spravné zaznamenal rozdil v Urovni podlahy, ujistéte se, Ze na podlaze vedle $térbin,
schodi nebo stuprill nejsou Zddné predméty (tasky, boty ...).

Robot u schodt bez predmétd | ()|,

Robot u schodU s botami, taskami nebo jinymi predméty (robot nezaznamena spravné
schody a proto spadne).

Robot ma snimace poklesu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni
smer.

Na spravne zistenie rozdielu Urovne podlahy sa uistite, Ze na podlahe vedla medzier a
schodov nie st Ziadne predmety (tasky, topanky ...).

Robot v blizkosti schodov bez predmetov | ()|,

Robot v blizkosti schodov s topankami, taSkami alebo inymi predmetmi (robot spravne
nerozpozna schody, a preto spadne).

Po60T ocHalleHWIn JaTukamm NagiHHA 4nsi BUABNIEHHS CXOAiB i NpoBanis. PO60OT 3MiHNUTb
HanpAMOK Yy pasi iX BuABNEHHS. LLlo6 po6OT NpaBuSIbHO BM3HAuYaB Pi3HWLI0 B PiBHi
nignory, nepekoHanTecs, Wo Ha Nigno3i nopyd i3 nepenagamm piHA abo cxofamm HeMae
npeamMeTiB (CYyMOK, B3yTTA TOLLO).

Po6oT 6insa cxoais 6e3 npeameris | (=) .

Po60T 6ins cxofiB i3 B3yTTAM, CyMKamu abo iHLIMMW NpeaMeTamn (po6oT HenpaBUIbHO
BMABNATAME CXOAM | TOMy Bnage).

To poumot S1aBétel alodNTAPEG TTWONG TOU avIXVeUOUV OKAAOTIATIO KAl KEVA OTn
Sladpopn. Av avixveuoel mapduola onpeia, To poumdt aAdlel Stadpopn. MNa va pmopei va
aVIXVEUOEL CWOTA TIG UPOUETPIKEG Slapopég Tou damédou, BePaiwbdeite 0TI Sev umtdpyouv
QVTIKEIPEVA (.., TOAVTEG, TAMoUTola KAL) oTo 8AmeSo KOVTA Of Kevd, 1} KOVTA OE
OKOAAOTIATIA, 1) TTAVW OTA OKAAoTIATIA.

To pounoT BpioKeTal KOVTA 0 OKANOTIATIA XWPEIC avTiKeipeva ()|,

To poundT Bpioketal Kovtd o€ GKOAOTIATIA, UE TATTOUTOLA, TOAVTEG 1) AANA QVTIKEIPEVA
(to poumndT dev Ba avixveloel cwWOoTA Ta OKaNoTATIA Kal Ba TECEL).
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Robot ima senzore za otkrivanje stuba i praznina. Robot ¢e mijenjati smjer kada ih otkrije.
Da biste ispravno otkrili razliku u razini poda, pazite da na podu ne postoje predmeti
(torbe, obuca ...) pored praznina, stuba isl.

Robot u blizini stuba bez objekta | (&) |,

Robot u blizini stuba s objektima pored (torba, cipele ilis licno robot nece detektirati
stube i past ce.

A robot leesés elleni érzékel6kkel rendelkezik a 1épcsék és a nyilasok észleléséhez.
A robot irdnyt valtoztat, amikor észleli 6ket.

A padldszintbeli kiildnbség helyes észlelése érdekében ligyeljen arra, hogy a [épcsén vagy
a padlén a nyilasok, [épcsék mellett ne legyenek targyak (taskak, cipbk stb.).

A robot a targyak nélkiili épcsé kozelében - IGEN |(e)

A robot targyakkal, cip&kkel, taskakkal megrakott Iépcsék kdzelében - NEM (a robot
nem ismeri fel biztonsagosan a lépcsét, ezért leeshet).

Robot ima senzorje proti padcem, ki zaznajo sotpnice in luknje. Robot spremeni smer, ko
jih zazna.

Za pravilno zaznavanje razlik med razli¢nimi nivoji tal poleg razmikov ali na stopnicah ne
sme biti nobenih predmetov (vreck, cevliev ...).

Robot v blizini stopnic brez predmetov | (=) |

Robot v blizini stopnic s ¢evlji, vre¢ami ali drugimi predmeti (robot stopnic ne bo
zaznal pravilno, zato bo padel).

Press the button Dl | to start cleaning or use Rowenta Robots application. The robot
will start in boost mode.

Appuyez sur le bouton D” pour commencer le nettoyage ou utilisez I'application
Rowenta Robots. Le robot démarrera en mode boost.

Pulse el botén Dll para comenzar a limpiar o utilice la aplicacion Rowenta Robots.
El robot comenzara a funcionar en modo boost.
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Per avviare la pulizia, premere il pulsante DI | o usare l'applicazione Rowenta Robots.
Il robot si avviera in modalita boost.

Driicken Sie die Taste DI | um den Reinigungsvorgang zu starten, oder benutzen Sie
die App Rowenta Robots. Der Roboter startet im Boost-Modus.

Druk op de knop Dl | om te beginnen met reinigen of gebruik de Rowenta Robots-
applicatie. De robot start in de boost-modus.

Prima o botdo D” para comecar a limpeza, ou use a aplicacdo Rowenta Robots.
O robot comeca em modo boost.

Apasati butonul Dl | pentru a incepe curatarea sau utilizati aplicatia Rowenta Robots.
Robotul va demara in modul boost.

HatucHete 6YTOHa D”, 3a JAa 3anoyHeTe MNOYncCTtBaHETO WA n3non3BanTe
npunoXxeHneto Rowenta Robots. PO60THT We cTapTupa B boost pexum.

Pokud chcete zacit s uklidem, stisknéte tlacitko Dl | nebo pouzijte aplikaci Rowenta
Robots. Robot se spusti v reZimu boost.

Ak chcete zacat Cistit alebo pouzivat aplikaciu robotov Rowenta, stlacte tlacidlo Dl |
Robot sa spusti v rezZimu boost.

HaTucHiTb KHOMKY Dl |, wob novatn NpubUpaHHs, abo BMKOPUCTOBYNTE AOAATOK
Rowenta Robots. Po60T po3nouHe po6oTy B boost- pexumi.

MNatAote TO Kouumi D” yla va Eekiviioel To oKoUTIONA 1 XPNOLUOTIOIOTE TV
gepappoyr Rowenta Robots. To poundt Ba Eekivrioel otn Aettoupyia boost.

Pritisnite tipku Dl | za pocetak cis¢enja ili uporabu Rowenta Robots aplikacije. Robot
e se pokrenuti u pojacanom nacinu rada.

A tisztitds megkezdéséhez nyomja meg a D' | gombot vagy haszndlja a Rowenta
Robots alkalmazast. A robot erés tizemmaodban indul.

Za pricetek cis¢enja pritisnite gumb D“ ali uporabite aplikacijo Rowenta Robots.
Robot pri¢ne delovati v ojacanem nacinu.Aertoupyia boost.
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Press the button DI | again to pause cleaning. Press it again to resume the cleaning.

Appuyez de nouveau sur le bouton Dl | pour mettre le nettoyage en pause. Appuyez
a nouveau pour reprendre le nettoyage.

Pulse el boton Dl | de nuevo para realizar una pausa en la limpieza. Pulselo de nuevo
para reanudar la limpieza.

Premere nuovamenteil pulsante DI |per sospendere la pulizia. Premerlo nuovamente
per riprendere la pulizia.

Driicken Sie die Taste D” erneut, um den Reinigungsvorgang zu unterbrechen.
Driicken Sie die Taste noch einmal, um den Reinigungsvorgang fortzusetzen.

Druk opnieuw op de DI | knop om het schoonmaken te onderbreken. Druk opnieuw
om het schoonmaken te hervatten.

Prima de novo o botao D” para fazer uma pausa na limpeza. Prima de novo para
retomar a limpeza.

Reapdsati butonul D” pentru intreruperea curatarii. Apasati-l din nou pentru
reluarea curatarii.

HatncHete 6yToH Dl | OTHOBO, 3a fla May3upaTe NOYNCTBAHETO. HaTCHeTe MOBTOPHO,
3a fja CTapTUpaTe NOYNCTBAHETO OTHOBO.

Pokud chcete pozastavit vysavani, znovu stisknéte tlacitko DI | Opét stisknéte
tlacitko pro pokracovani ve vysavani.

Ak chcete prerusit Cistenie, znova stlacte tlacidlo DI I Opatovnym stla¢enim obnovite
Cistenie.
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HaTucHiTb KHOMKY D” e pas, Wwob npmsynuHUTA NpubupaHHa. HaTUCHiTL 3HOBY,
o6 BiAHOBUTU NPUOUPAHHS.

Matnote {ava to Kouumi DI | yla va diakorei To okoumiopa. Matrjote to {avd yia va
OUVEXIOTE( TO OKOUTTIOUA.

Ponovno pritisnite tipku D” kako biste zaustavili ¢iS¢enje. Ponovno ga pritisnite za
nastavak cis¢enja.

A tisztitas szilineteltetéséhez nyomja meg ismét a Dl | gombot. A tisztitds
folytatasahoz nyomja meg ismét.

Ponovno pritisnite gumb Dl | da cisCenje prekinete. Za ponovni pricetek cis¢enja
gumb ponovno pritisnite.

Press the Q button to end the cleaning. If the robot starts the cleaning from the
docking station, it will return to the docking station.

Stand-by mode:

After 5 min out of the docking station or 30 min on the docking station, the robot will
be put on stand-by mode. To wake-up the robot, press any button on the robot or
start a cleaning run from the app.

If the cleaning cycle is finished, the robot will automatically go back to the docking
station in order to recharge its battery.

If the battery is empty although there is still some area uncleaned, the robot will go
back to the docking station to recharge. In that case, as soon as the robot is on the
docking station, the start/pause light will stay lighted (for around 30 min, time for the
robot to go in stand by mode).

As soon as the battery is recharged completely, the robot will automatically resume
its cleaning cycle where it stopped.
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Appuyez sur le bouton Q pour terminer le nettoyage. Si le robot commence le nettoyage
depuis la base de charge, il reviendra a la base de charge.

Mode de veille :

Aprés 5 min hors de la base de charge ou 30 min sur la base de charge, le robot se mettra
en mode veille.

Pour réveiller le robot, appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou démarrez un cycle
de nettoyage a partir de l'application.

Lorsque le cycle de nettoyage est terminé, le robot retourne automatiquement a la base
de charge afin de recharger sa batterie.

Sila batterie est vide alors qu'il reste encore des zones non nettoyées, le robot retournera a
la base de charge pour se recharger. Dans ce cas, dés que le robot est sur la base de charge,
le voyant de démarrage / pause reste allumé (pendant environ 30 minutes puis le robot
passera en mode de veille).

Dés que la batterie est complétement rechargée, le robot reprendra automatiquement
son cycle de nettoyage de I'endroit ou il s'est arrété.

Pulse el botén Q para finalizar el proceso de limpieza. Si el robot comienza a limpiar
desde la estacién de carga, volverd a la estacién de carga.

Modo stand-by:

Después de 5 minutos fuera de la estacién de carga o 30 minutos en la estacion de carga,
el robot pasara al modo stand-by. Para despertar al robot, pulse cualquier botén del robot
o inicie un ciclo de limpieza desde la aplicacion.

Si el ciclo de limpieza ha finalizado, el robot automaticamente regresara a la estacion de
carga para recargar su bateria.

Si la bateria estd agotada y todavia queda alguna superficie sin limpiar, el robot
regresara a la estacion de carga para recargarse. En este caso, tan pronto como el robot
esté en la estaciéon de carga, la luz de inicio / pausa permanecera encendida (durante
aproximadamente 30 minutos, tiempo para que el robot pase al modo stand-by).

Tan pronto como la bateria esté totalmente cargada, el robot automaticamente seguira
con el ciclo de limpieza desde donde se detuvo.

Premere il pulsante Q per terminare la pulizia. Se il robot inizia la pulizia dalla base di
ricarica, tornera alla base di ricarica.

Modalita di standby:

Dopo 5 minuti fuori dalla base di ricarica o 30 minuti collegato alla base di ricarica, il
robot entrera in modalita di standby. Per riattivare il robot, premere qualsiasi pulsante sul
pannello di controllo o avviare la pulizia dall’applicazione.

Se il ciclo di pulizia & terminato, il robot tornera automaticamente alla base di ricarica per
ricaricare la batteria. Se la pulizia non é terminata ma la batteria & scarica, il robot tornera
alla base di ricarica per ricaricarsi. In tal caso, non appena il robot sara collegato alla base
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di ricarica, la spia del pulsante di avvio/pausa rimarra accesa (per circa 30 minuti, il tempo
di attivazione della modalita di standby).

Quando la batteria sara completamente carica, il robot riprendera automaticamente il
ciclo di pulizia dal punto in cui si & interrotto.

Driicken Sie die Taste Q, um den Reinigungsvorgang zu beenden.
Wenn der Roboter die Reinigung von der Ladestation aus beginnt, wird er auch zur
Ladestation zurilickkehren.

Stand-by-Modus:

5 Minuten auBBerhalb der Ladestation oder nach 30 Minuten auf der Ladestation schaltet
der Roboter in den Stand-by-Modus. Um den Roboter wieder zu aktivieren, driicken Sie
eine beliebige Taste am Roboter oder starten Sie einen Reinigungsvorgang von der App
aus.

Wenn der Reinigungszyklus abgeschlossen ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zuriick, um seinen Akku aufzuladen.

Wenn der Akku leer ist, obwohl einige Bereiche noch nicht gereinigt sind, kehrt der
Roboter zum Aufladen zur Ladestation zuriick. In diesem Fall leuchtet die Start/Pause-
Leuchte stetig, sobald der Roboter auf der Ladestation ist (fiir etwa 30 Minuten, lange
genug fiir den Roboter, um in den Stand-by-Modus zu schalten).

Sobald der Akku komplett aufgeladen ist, setzt der Roboter automatisch den
Reinigungszyklus an der Stelle fort, an der er aufgehort hat.

Drukop dernop omhetschoonmakente beéindigen. Alsde robotde schoonmaaksessie
vanaf het oplaadstation start, zal het naar het oplaadstation terugkeren.

Stand-by:

De robot gaat na 5 min uit het oplaadstation of 30 min op het oplaadstation in stand-by.
Om de robot opnieuw te activeren, druk op een willekeurige knop op de robot of start een
schoonmaaksessie vanaf de app.

Na het schoonmaken keert de robot automatisch terug naar het oplaadstation om zijn
batterij op te laden.

Als de batterij leeg raakt, maar alles is nog niet schoongemaakt, zal de robot naar het
oplaadstation terugkeren om zijn batterij op

te laden. Zodra de robot aan het oplaadstation is gekoppeld, blijft het start/pauze-lampje
branden (gedurende ongeveer 30 min, tijd nodig voor de robot om in stand-by te gaan).
Zodra de batterij volledig is opgeladen, wordt het schoonmaken hervat vanaf de plaats
waar hij is gestopt.
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Prima o botédo fc\é para terminar a limpeza. Se o robot comecar a limpeza a partir da base
de carregamento, voltard a base de carregamento.
Modo poupanca de energia (standby):

Apds 5 minutos fora da base de carregamento ou 30 minutos na base de carregamento, o
robot entra no modo poupanca de energia (standby).

Para reativar o robot, prima qualquer botao no robot ou inicie uma limpeza a partir da
aplicagao.

Quando o ciclo de limpeza terminar, o robot volta automaticamente a base de
carregamento para recarregar a bateria.

Se a bateria ficar sem carga apesar de haver ainda areas por limpar, o robot volta a
base de carregamento para recarregar. Nesse caso, assim que o robot esteja na base de
carregamento, a luz de inicio/pausa permanece ligada (durante cerca de 30 minutos,
tempo para o robot entrar no modo de - poupanca energia).

Assim que a bateria esteja recarregada por completo, o robot volta automaticamente ao
ciclo de limpeza no local onde parou.

Apasati butonul Q pentru terminarea curatdrii. Daca robotul va incepe curatarea plecand
de la statia de incarcare, acesta va reveni la statia de incdrcare.

Modul stand-by:

Dupa 5 minute de la parasirea statiei de incdrcare sau 30 de minute pe statia de incdrcare,
robotul va va intra in modul stand-by.

Pentru a reactiva robotul, apasati orice buton de pe robot sau incepeti operatia de curatare
de pe aplicatie.

Daca ciclul de curatare este terminat, robotul se va intoarce automat la statia de incdrcare
pentru a-si reincarca bateria.

Daca bateria este descdrcata desi au mai ramas portiuni necuratate, robotul se va intoarce
automat la statia de incircare pentru a-si incarca bateria. In acest caz, imediat ce robotul
ncarca, indicatorul luminos de pornire/pauza va rdmane aprins (timp de aproximativ 30
de minute, timp in care robotul va intra in modul stand-by).

Imediat ce bateria este incdrcata complet, robotul va relua automat ciclul de curdtare din
momentul opririi.

HatucHete 6yToHa Q , 3@ [a NPUKIOUYUTE MOYNCTBAHETO. AKO pPOOGOTHT 3aroyHe
NMOYNCTBAHETO OT AOKMHI CTAaHLMATA, TOM LEe Ce BbPHE KbM Hes.

Pexum rotoBHOCT:

Cnep 5 MVH M3BBH JOKUHT CTaHUmMATa Uiy 30 MUH BbpXY AOKMHI CTaHUMATA, PO6GOTHT Le
NpeMrHe B PEXXMM Ha FOTOBHOCT.

3a pa ro cbbyauTe, HaTUCHeTe KOWTO 1 a € 6YTOH No po6oTa MK CTapTUpanTe NoYnCTBaHe
npes NpuoXeHneTo.

Ako MOYNCTBAWMAT UMKDN € 3aBbpPLUEH, p060T'bT ABTOMAaTMY4HO LWe Ce BbpPHE 06paTHO B
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JOKVHI CTaHLMAT], 3a Aa npe3apean 6atepuaATa.

Ako 6aTepuATa e NpasHa, BbMPEKM Ue MOXKE [1a € OCTaHasla HeMoYnCcTeHa 30Ha, POOOTHT Lie
ce BbpHe 06paTHO B JOKUHI CTaHLMATA, 3a Aa ce npe3apeau. B To3un cnyyvai, BegHara Wwom
po6OTHT € BbpXY AOKMHI CTaHUMATA, CBETAMHATA 3a CTapT/May3a e oCTaHe BKJtoueHa
(3a okono 30 MWH — JOCTaTbYHO BpeMe, 3a Ja MOXKe pobOTHT Aa NPEMUHE B PEXUM Ha
rOTOBHOCT).

BegHara uwom 6GatepuAata ce 3apefu Hamb/HO, POGOTHLT ABTOMATUYHO Le 3aroyHe
NOYMCTBALLMA UMK OT TaM, OTKbAETO e 6un cnpsin.

Vysavani ukoncite stiskem tlacitka Q Pokud robot zahdji vysavani v dokovaci stanici, opét
se vrati do dokovaci stanice.
Pohotovostni rezim:

Po 5 minutdch mimo dokovaci stanici nebo 30 minutadch v dokovaci stanici se robot
prepne do pohotovostniho rezimu.

Robot prepnete z pohotovostniho rezimu stiskem libovolného tlac¢itka na robotu nebo
spusténim vysavani z aplikace.

Po dokonceni cyklu vysavani se robot automaticky vrati do dokovaci stanice, aby dobil
baterii.

Pokud je baterie vybitd, i kdyz stale jesté neni vysatd néjaka plocha, robot se vrati zpét
do dokovaci stanice, aby se dobil. V takovém pfipadé, jakmile je robot v dokovaci stanici,
kontrolka start / pauza zUstane rozsvicend (pfiblizné 30 min, doba pfechodu robotu do
pohotovostniho rezimu).

Jakmile je baterie zcela nabitd, robot automaticky obnovi cyklus vysavani tam, kde skon¢il.

Cistenie ukoncite stlacenim tlacidla Q Ak robot zacal ¢istenie z dokovacej stanice, vrati
sa do dokovacej stanice.

Pohotovostny rezim:

Po 5 mindtach mimo dokovacej stanice alebo po 30 mindtach na dokovacej stanici sa
robot prepne do pohotovostného rezimu.

Ak chcete robota prebudit, stlacte lubovolné tlacidlo na robotovi alebo zacnite Cistenie z
aplikacie.

Ak je cyklus ¢istenia dokonceny, robot sa automaticky vrati spat do dokovacej stanice, aby
dobil svoju batériu.

Ak je batéria vybitd, hoci je stdle nejakd oblast nevycistena, robot sa vrati spat do
dokovacej stanice, aby sa nabil.V takomto pripade, akonahle je robot na dokovacej stanici,
zostane rozsvietend kontrolka Start/pauza (asi 30 minut, doba, po ktorej robot prejde do
pohotovostného rezimu).

Akondhle je batéria Uplne nabitd, robot automaticky obnovi svoj ¢istiaci cyklus tam, kde
prestal.
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HaTucHiTb  KHOMKY Q, Wwob 3aBepwmnTM NpUbMpaHHa. AKWOo pPoboT POo3NoUYMHAE
NpubMpaHHsA Bif AOK-CTaHLil, BiH MOBEPHETHCA 0 Hel.

Pexxnm ouikyBaHHsA:

Micna 5 xBunuH nepebyBaHHA He Ha AOK-CTaHUii a6o 30 XBWMH Ha JOK-CTaHUii poboT
nepexomnTb y PeXMMm odikyBaHHsA. LLo6 npobyantn poboTa, HAaTUCHITE OYAb-AKY KHOMKY
Ha pob6oTi abo 3anycTiTb NpUbMpPaHHA B JOAATKY.

AKIWO UMKN OUYMLLEHHA 3aBepLueHO, POOOT aBTOMATUYHO MOBEPHETHCA Ha [OK-CTaHLito,
Wo6 3apsAAnTU akyMynaTop.

AKLLO aKyMYyNATOP PO3PALKEHMIA, XOUa e € HenpubpaHa AinsaHKa, po6oT NOBEPHETHCA Ha
[OK-CTaHLjlo, Wob nepe3apaguTu akymynaTop. Y Takomy pasi, LoHO poboT NOTpanuTb Ha
[OK-CTaHLto, iHANKATOP BBIMKHEHHA/3YNUHKM NPOAOBXKYBaTUME CBITUTUCA (MPUGIN3HO
30 XBUNUH — Yag, NicNA AKOro poboT nepeige B pexrM OUiKyBaHHs).

LWonHo aKymynaTop MNOBHICTIO 3apAaMTbcA, Po6OT aBTOMATMYHO BiGHOBUTb LMK
NprbupaHHA Ha TOMY MiCLji, A€ BiH 3yN1HUBCA.

MNatote TO KoL Q Yl VO TEPUATIOTE] TO OKOUTIOUA. AV TO POUTOT EEKIVAOEL TO
okoUTopa amod Tn Bdon eoptiong, Ba emotpéPel oTn Bdon YopTIONG.

Katdotaon avapovig:

Metd amo 5 Aemtd ektog Bdong @optiong f 30 Aentd mavw otn BAaon ¢oOpTIoNng, TO POUTTOT
TMEPVA O€ KATAOTACN AVAUOVAG. Na va EUTTVAOETE TO POUTTOT, TATHOTE OTTOLOSATIOTE KOUTT
TTIAVW OTO POMTOT A EEKIVAOTE évav KUKAO OKOUTIOMATOG aTTd TNV EQAPUOYN.

MOAIC TEAEIWOEL 0 KUKAOG OKOUTTIOUATOC, TO pOUMOT Ba emoTpéPel autduata otn faon yia
Va EMAvVAQOPTICEL TNV Yrmatapia.

Av adeldoel n pmatapia evw dev €xel kaBaplotei akdua 6An n meploxr, To pounét Ba
EMOTPEYPEL 0TN BACN YA VA EMAVAPOPTIOTEL. € AUTH TNV MepinmTwon, HONG Ppedei To
poumoT otn Bdon, n Auxvia ekkivnong/mavong Ba mapapeivel avaupévn (yia mepimou 30
AEMTd, PéXPL VA TTEPATCEL TO POUTIOT OTNV KATACTACH AVAOVAG).

MOAIG @opTiotel MANPwWG N pratapia, 10 pounmdtT Ba cuvexioel autopata Tov KUKAO
OKOUTTIOPATOG OTTO €KE[ TTOU OTAPATNOE.

Pritisnite tipku Q za zavrsetak ciscenja. Ako robot zapocne ¢iscenje s priklju¢ne stanice,
vratit ¢e se u priklju¢nu stanicu.

Stanje pripravnosti:

Nakon 5 minuta od mati¢ne stanice ili 30 minuta od stanice za prikljucivanje, robot ¢e
se prebaciti u stanje pripravnosti. Da biste probudili robota, pritisnite bilo koju tipku na
robotu ili pokrenite program za ¢is¢enje iz aplikacije.

Ako je ciklus ¢is¢enja zavrien, robot ¢e se automatski vratiti na priklju¢nu stanicu kako bi
napunio bateriju.
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Ako je baterija prazna, iako jo$ uvijek nije ociS¢eno podrug¢je, robot ce se vratiti na stanicu
za ponovno punjenje. U tom slucaju, ¢im se robot nalazi na priklju¢noj stanici, lampica
za pokretanje / pauzu Ce ostati upaljena (oko 30 min, vrijeme je da robot krene u stanju
pripravnosti).

Cim se baterija potpuno napuni, robot ¢e automatski nastaviti svoj ciklus ¢is¢enja tamo
gdje se zaustavio.

A tisztitas befejezéséhez nyomja meg a Q gombot. Ha a robot a tisztitast a dokkold
allomasrél kezdte, akkor visszatér a dokkolo allomasra.

Készenléti méd :

A robot készenléti dllapotba kertil, ha 5 percnél hosszabb ideig a dokkolé allomason kiviil
tartézkodik, vagy ha 30 percig a dokkol6 allomason van. A robot felébresztéséhez nyomja
meg a robot barmelyik gombijat, vagy inditsa el a tisztitd programot az alkalmazasbdl.

Ha a tisztitasi ciklus befejez6dik, a robot automatikusan visszatér a dokkol6 allomasra,
hogy ujratdltse az akkumulatort.

Ha az akkumulator lemeriilt, de még van takaritatlan teriilet, a robot visszatér a dokkol6
allomashoz Ujratoltésre. Ebben az esetben, amint a robot a dokkolé allomasra kerdil, a start
/ szlinet jelz6fény vilagitani kezd (kb. 30 percig, ezutan a robot készenléti Gzemmaodba
kerdl).

Amint az akkumulator teljesen feltoltédott, a robot automatikusan folytatja a tisztitasi
ciklust ott, ahol abbahagyta.

Za zakljucek ¢iS¢enja pritisnite gumb Q Ce je robot s ¢is¢enjem pricel na polnilni postaji,
se bo vrnil na postajo.
Stanje pripravljenosti:
Po 5 min s postaje ali 30 min na postaji se robot preklopi v stanje pripravljenosti. Da robota

zbudite, pritisnite kateri koli gumb na robotu ali zaZenite ¢is¢enje prek aplikacije.

Ce je cikel ¢is¢enja zakljucen, se robot sam vrne na polnilno postajo, da si napolni baterijo.
Ce je baterija prazna, a celotno obmoéje $e ni pocis¢eno, se robot vrne na polnilno postajo,
da se napolni. V tem primeru bo, ko pride robot na polnilno postajo, svetila lucka start/
pavza (priblizno 30 min, dokler se robot ne preklopi v stanje pripravljenosti).

Takoj, ko bo baterija do konca polna, bo robot samodejno nadaljeval cikel ¢is¢enja, kjer je
predhodno koncal.
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To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Rowenta
Robots” (you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play) on
your smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

Pour profiter pleinement de toutes les possibilités offertes par votre robot, téléchargez
I'application gratuite « Rowenta Robots » (vous pouvez utiliser le code QR ci-dessus
pour la trouver sur I'’App Store ou Google Play) sur votre smartphone. Laissez-vous
simplement guider par les instructions de l'application pour profiter pleinement du
robot !

Para beneficiarse totalmente de todas las posibilidades que le ofrece su robot,
descargue la aplicaciéon gratuita «Rowenta Robots» (puede utilizar el cédigo QR
que aparece mas arriba para encontrarla en la App Store o en Google Play) en su
smartphone. {Simplemente, déjese guiar por las instrucciones que aparecen en la
aplicacion para disfrutar de su robot!

Per usufruire di tutte le funzionalita del robot, scaricare l'app gratuita “Rowenta
Robots” (¢ possibile scansionare il codice QR sopra riportato per trovarla sull’App
Store o su Google play) sul proprio smartphone. Seguire le istruzioni dell’app per
utilizzare il robot al meglio.

Um von den Funktionen lhres Roboters in vollem Umfang zu profitieren, laden Sie
die kostenlose App ,Rowenta Robots” auf Ihr Smartphone herunter. (Sie konnen den
obenstehenden QR-Code nutzen, um sie im App Store oder in Google Play zu finden.)
Folgen Sie einfach den Anleitungen in der App, um die Vorziige lhres Roboters
auszunutzen!

Om van alle mogelijkheden van uw robot gebruik te maken, kunt u de gratis app
« Rowenta Robots » downloaden op uw smartphone (u kunt de bovenstaande QR-
code gebruiken om de app in de app store of bij Google play te vinden). Laat u leiden
door de instructies in de app om te genieten van de de robot!

Para beneficiar por completo de todas as funcionalidades do seu robot, descarregue
a aplicacdo gratis “Rowenta Robots” (pode usar o cédigo QR apresentado acima para
a descobrir na App Store ou Google Play) no seu Smartphone. Siga as instru¢des na
aplicacao para desfrutar do robot!
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Pentru a beneficia pe deplin de toate posibilitatile aduse de robot, descércati aplicatia
gratuita «Rowenta Robots» (puteti utiliza codul QR de mai sus pentru a o gdsi pe App
Store sau pe Google Play) pe smartphone-ul dvs. Lasati-va ghidat de instructiunile din
aplicatie pentru a va bucura de robot!

3a pga ce Bb3non3BaTe HaMbiHO OT Bb3MOXHOCTWTE Ha CBOA POOOT, m3Ternere
6e3nnaTtHoOTO NpunoxeHue ,Rowenta Robots” (moxeTe ga usnonseate QR koga no-
rope, 3a a Hamepute npunoxeHuneto B APP store unu Google play). OctaBeTe ce fa
6beTe HacOUBaH OT MHCTPYKLMUTE B NPUNIOXKEHMETO, 3a Jla Ce paaBaTe Ha poboTal

Chcete-li plné vyuzivat viech moznosti, které pfinasiVas robot, stdhnéte si bezplatnou
aplikaci <Rowenta Robots» (tuto aplikaci najdete v aplikaci App Store nebo Google
Play pomoci kédu QR uvedeného vyse) na Va3 chytry telefon. Ridte se pokyny v
aplikace a uzivejte vyhod svého robota!

Ak chcete plne vyuzit vietky moznosti, ktoré vas robot ponuka, stiahnite si do svojho
smartfénu bezplatnu aplikaciu « Rowenta Robots » (pomocou kédu QR ju moZete
vyhladat v obchode s aplikdciami alebo v sluzbe Google Play). Postupujte podla
pokynov v aplikcii a uZite si robotal

o6 ckopurcTatca BCiMa GyHKLiOHaNbHUMM MOXINBOCTAMM POOOTa, 3aBaHTAXTe Ha
CBill cmapTdOH 6e3KOLWTOBHUIN AoaaTok Rowenta Robots (o6 3HalTy Len noaaTok
B App Store abo Google Play, BigckaHywTe HaBegeHun Buue QR-kop). MpocTo
LOTPMMYNTECA BKa3iBOK Ha eKpaHi, o6 i3 nerkictio kepysaTt poboTom.

MNavaalomoinoete OAeC TIC SUVATOTNTEG TOU POUTTOT, KateBdoTte Tn Swpedv epappoyn
«Rowenta Robots» oto smartphone kivnté cag (umopeite va XpnOILOTOIACETE TOV
mapamavw kwdikd QR yia va Bpeite Tnv epappoyr oto app store 1 oto Google play).
AkohouBnoTe TG 0dnyiec oTNV EQAPHOYN YIA VA XPNOIUOTIOIOETE TO POUTTOT UE TOV
KaAUTtepo Sduvato Tpomo!

Da biste u potpunosti iskoristili sve moguénosti svog robota, na svoj pametni telefon
preuzmite besplatnu aplikaciju “Rowenta Robots” (gornji QR kdd mozete pronaci na
AppStore ili Google play). Samo slijedite upute u aplikaciji za uzivanje u robotul!

Arobot altal kindlt lehetdségek teljes kihasznalasa érdekében toltse le okostelefonjara
azingyenes“Rowenta Robots” alkalmazast (a fenti QR-kdd segitségével megtalalhatja
az App Store vagy a Google Play kindlataban). Csak kdvesse az alkalmazas utasitasait,
és élvezze a robot munkajat!

Da bi v celoti izkoristili vse moznosti, ki vam jih prinasa vas robot, si na svoj pametni
telefon prenesite brezpla¢no aplikacijo “Rowenta Robots” (uporabite kodo QR zgoraj,
da aplikacijo najdete v trgovini app ali Google play). Prepustite se navodilom v
aplikaciji in uZivajte s svojim robotom!
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WIFI | 0K WIFI | NO

When the is ON, the robot is connected to your network.

When the
When the

is OFF, the robot isn't connected.
is blinking, the connection is in process.

.))) .))) .)))

FR

Lorsque le symbole = est ALLUME, le robot est connecté a votre réseau.

est ETEINT, le robot n'est pas connecté.
clignote, la connexion est en cours.

Lorsque le symbole
Lorsque le symbole

.))) .,)) .)))

ES

Cuando e esté ENCENDIDO, el robot estara conectado a su red.

esté APAGADO, el robot no estarad conectado.
esté parpadeando, se estara realizando la conexion.

.,)) .,)) .,)

|
Cuando el
Cuando el

IT

Quando la spla € ACCESA, il robot & collegato alla rete Wi-Fi.

Quando la spia
Quando la spia

€ SPENTA, il robot non é collegato.
lampeggia, la connessione & in corso.

.))) .))) .,)

DE

Wenn = LEUCHTET ist der Roboter mit Ihrem Netz verbunden.

Wenn

NICHT LEUCHTET, ist der Roboter nicht verbunden.
Wenn b

linkt, wird die Verbindung gerade hergestellt.

.))) .)) .)

NL

Wanneer het lampje AN is, is de robot met uw netwerk verbonden.

Wanneer het lampje

A
UIT is, is de robot niet verbonden.
Wanneer het lampje kn

a
Q
-
°
L~
Kl

PT

Quando o simbolo estiver LIGADO, o robot estad conectado a sua rede.

estiver DESLIGADO, o robot ndo esta conectado.
estiver a piscar, a ligacdo estd em curso.

Quando o simbolo
Quando o simbolo

.))) .))) .)))
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nippert, wordt de verbinding tot stand gebracht.

SL

L~

Cand = este PORNIT, robotul este conectat la reteaua dumneavoastra.
—N

Cand = este OPRIT, robotul nu este conectat.
D~

cand = clipeste, conexiunea este in curs de efectuare.

KoraTto cumBonst =z e BK/TIOYEH, poboTbT e cBbp3aH C BallaTa Mpexa.
Korato cumBonsT % e M3KJIIOYEH, po6oTHT He e cBbp3aH.
L~

G~

Korato NHOVKATOPDBbT < MWUra, Ceé OCbLIECTBABA BPb3Ka.

)

Kdyz je ZAPNUTA T , robot je pfipojen k siti.
Kdyz je VYPNUTA % , robot neni pfipojen.
Kdyz blika 5 , probiha pfripojeni.

)) ®)

Ked kontrolka SVIETI, robot je pripojeny k vasej sieti.
Ked E@trolka NESVIETI, robot nie je pripojeny.
Ked = blika, prebieha pripojenie

‘a'
0
—D
>

)

G~

Konwu ;\ YBIMKHEHO, po6oT nigkntoueHnii 4o Mepexi.
Konu :"}; BUMKHEHO, po60T He nigknoyeHui.
Konn % 6nvmae, TPYBAE NiAKNIOYEHHA.

‘Otav gival ENEPFTOMOIHMENO to c":‘\,_Tg POUTOT gival cuvdedepévo oto SikTuo.
‘Otav avou AMENEPITOMNOIHMENO 10 7, T0 pounoT Sev sival cuvSedepévo.

Otavto & avapoofrvel, n ouvdeon Ppioketal og eEENEN.

Kad je =
Kad je

Kad "'?\

ukljucen, robot je spojen na vasu mrezu.
isklju¢en, robot nije povezan.
treperi, veza je u tijeku.

-
°
L~
°

P~
Amikora = vilagit, a robot csatlakoztatva van a hél6zathoz.
Haa < nem vilagit, a robot nincs csatlakoztatva.

G~

—d
Amikora % villog, a kapcsol6das folyamatban van.

)

G

z—
),

.))) o

Ko je zna
Ko je zna
Ko znak

VKLOPLIJEN, je robot povezan z omreZjem.
IZKLOPLIJEN, robot ni povezan.
utripa, poteka postopek povezovanja.

=~

.)))
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To clean the charging contact switch off the robot and turn it upside down. Then use
a dry cloth to wipe them. Do not scrub with oil. Clean the charging contact once a
week.

Pour nettoyer les contacts de charge, retournez le robot et éteignez d’abord
I'interrupteur d'alimentation. Puis, utilisez un chiffon sec pour les essuyer. Ne les
frottez pas avec de I'huile. Nettoyez les contacts de charge une fois par semaine.

Para limpiar el contacto de carga, de la vuelta al robot y apague el interruptor de
alimentacion primero. A continuacién, utilice un pafo seco para limpiarlo. No frote
con aceite. Limpie el contacto de carga una vez a la semana.

Per pulire i contatti di ricarica, capovolgere il robot e portare linterruttore di
accensione in posizione di spegnimento. Quindi pulirli con un panno asciutto. Non
strofinarli con olio. Pulire i contatti di ricarica una volta alla settimana.

Um den Ladekontakt zu reinigen, drehen Sie den Roboter um und schalten Sie
zunachst den Netzschalter aus. Wischen Sie die Ladekontakte dann mit einem
trockenen Tuch sauber. Reinigen Sie die Kontakte nicht mit Ol. Reinigen Sie den
Ladekontakt einmal pro Woche.

Om het laadcontact te reinigen, draait u de robot om en zet u de aan-/uit-schakelaar
eerst uit. Gebruik vervolgens een droge doek om het af te vegen. Niet met olie
wrijven. Reinig het laadcontact één keer per week.

Para limpar os contactos de carregamento, vire o robot e desligue primeiro o

interruptor de energia. Depois, utilize um pano seco para os limpar. Nao esfregue
com dleo. Limpe os contactos de carregamento uma vez por semana.
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Pentru a curdta contactul deincarcare, rasturnati robotul si opriti maiintai comutatorul
de alimentare. Apoi folositi o laveta uscata pentru a-l sterge. Nu frecati cu ulei. Curatati
contactul de incarcare o data pe saptamana.

3a [a MouYmMCTVTE KOHTaKTa 3a 3apeXk[aHe, 3aBbpTeTe 06paTHO poboTa M MbpBO
M3KITIoYETe MPEBKIIoYBaTESNA 3a efleKTpo3axpaHeaHe. Cnef ToBa U3nos3gaiiTte cyxa
Kbpra, 3a a ro nstpuete. He Tbpkaiite c Macsio. [louncTBaiNTe KOHTAKTa 3a 3apeXkaaHe
BEAHbX CEAMUYHO.

Chcete-li vycistit nabijeci kontakty, nejdfive robota obratte a vypnéte. Poté kontakty
otfete suchym hadrikem. Kontakty necistéte olejem. Nabijeci kontakty istéte jednou
za tyden.

Ak chcete nabijaci kontakt ocistit, najprv otocte robot a vypnite hlavny vypinac.
Potom ho utrite suchou handrickou. Necistite olejom. Nabijaci kontakt ¢istite raz za
tyzden.

LUo6 oumcTuty 3apAfHUN KOHTAKT, CMOYaTKy MepeBEpPHiTb poboTa 1 BUMKHITb
nepemMmkay XusneHHA. oTiM NPOTPITb MOro cyxol cepBeTKow. He ouunwynte
KOHTaKT 3a gornomoroto onii. OuniynTe 3apAgHUIA KOHTaKT pa3 Ha TUXAEHb.

MNa va koBapicete TIC ema@éc @OPTIONG avamodoyupiote TO POUTOT Kal
ATIEVEPYOTIOINOTE TTPWTA TOV SIAKOTTN AElToUPYiag. META, OKOUTIIOTE TIG EMAPES e
€va oteyvo mavi. Mnv tpifete pe Aadt. KaBapilete Ti¢ emagég @dpTIoNG pia gopd T
gBdouada.

Za Cisc¢enje kontakta za punjenje iskljucite robota i okrenite ga naopako. Zatim ih
obrisite suhom krpom. Ne trljajte uljem. Ocistite kontakt za punjenje jednom tjedno.

A t0lt6 érintkezdjének tisztitasahoz kapcsolja ki a robotot és forditsa aljaval felfelé.
Ezutdn szdraz ruhdval tordlje le az érintkezéket. Ne dorzsolje le olajjal. Havonta
egyszer tisztitsa meg a toltd érintkezéjét.

Za ¢is¢enje stikov za polnjenje robota ugasnite in obrnite na glavo. Obrisite jih s suho
krpo. Ne drgnite z oljem. Stik za polnjenje Cistite enkrat mesecno.
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To empty the dust box, open the flip cover, lift the dust box handle and take out the dust box.
Open the dust box cover from the top to empty it. Pull out the filter frame to remove the pleated
filter and the foam.

Tap the pleated filter gently over a garbage bin to shake off the dust. Do not clean it with water.
Rinse the foam and the dust box with water. Let them out to dry 12h. When the items are
completely dried, place them back into the vacuum cleaner: first place the foam and the filter,
after place back the dust box with the handle lifted and push on the handle to lock the dust box.
If the dust box is not correctly locked, the flip cover will not be fully closed.

Empty the dust box after every use. Clean the dust box, the filter and the foam every week.

Pour nettoyer le bac a poussiére, ouvrez le capot rabattable, soulevez la poignée du bac a
poussiére et sortez-le. Ouvrez le couvercle du bac a poussiéere par le haut pour le vider. Tirez sur
le cadre du filtre pour retirer le filtre plissé et la mousse.

Tapotez doucement le filtre plissé sur une poubelle pour retirer la poussiére. Ne le nettoyez pas
avec de l'eau.

Rincez la mousse et le bac a poussiére avec de l'eau. Laissez-les sécher pendant 12 heures. Une
fois les articles complétement secs, remettez-les dans 'aspirateur : placez d'abord la mousse et
le filtre, puis replacez le bac a poussiere avec la poignée levée et appuyez sur la poignée pour
la verrouiller.

Si le bac a poussiere n'est pas correctement verrouillé, le capot rabattable ne sera pas
completement fermé.

Videz le bac a poussiére apres chaque utilisation. Nettoyez le bac a poussiere, le filtre et la
mousse toutes les semaines.
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Para limpiar el depdsito de suciedad, abra la tapa abatible, levante el asa del depésito de
suciedad y saque el depdsito de suciedad. Abra la tapa del depésito de suciedad desde arriba
para vaciarlo. Tire de la estructura del filtro para extraer el filtro plisado y la espuma.

Golpee suavemente el filtro plisado sobre un cubo de basura para eliminar el polvo. No lo limpie
con agua.

Enjuague laespumay el depésito de suciedad con agua. Déjelos secar durante 12 horas. Cuando
los objetos estén totalmente secos, vuelva a colocarlos en el aspirador: coloque primero la
espuma y el filtro, después vuelva a colocar el depésito de suciedad con el asa levantada y
empuje del asa para acoplar el depdsito de suciedad.

Si el depdsito de suciedad no estéd correctamente acoplado, la tapa abatible no se podra cerrar
por completo.

Vacie el depdsito de suciedad después de cada uso. Limpie el depdsito de suciedad, el filtroy la
espuma cada semana.

Per svuotare il contenitore della polvere, aprire il coperchio del robot, sollevare I'impugnatura
del contenitore della polvere ed estrarlo. Aprire il coperchio del contenitore della polvere
dall'alto e svuotare il contenitore. Estrarre il supporto del filtro per rimuovere il filtro pieghettato
eilfiltro in spugna.

Picchiettare delicatamente il filtro pieghettato sopra un cestino per rimuovere la polvere. Non
pulirlo con acqua.

Risciacquare il filtro in spugna e il contenitore della polvere con acqua. Lasciarli asciugare all’aria
per 12 ore. Quando sono completamente asciutti, riposizionarli nell’aspirapolvere: installare per
primi i filtri, quindi inserire il contenitore della polvere con I'impugnatura sollevata e premere
I'impugnatura per bloccarlo.

Se il contenitore della polvere non é bloccato correttamente, il coperchio del robot non si
chiudera completamente.

Svuotare il contenitore della polvere dopo ogni utilizzo. Pulire il contenitore della polvere e i
filtri ogni settimana.

Zum Entleeren des Staubbehélters, 6ffnen Sie den Klappdeckel und heben Sie den Staubbehalter
an seinem Griff heraus. Offnen Sie die obere Abdeckung des Staubbehilters, um ihn zu
entleeren. Ziehen Sie das Filtergestell heraus, um dann den Faltenfilter und den Schaumstoff
herausnehmen zu kénnen.

Klopfen Sie den Faltenfilter vorsichtig Giber einem Miilleimer aus, um den Staub abzuschiitteln.
Nicht mit Wasser saubern!

Den Schaumstoff und den Staubbehélter unter flieBendem Wasser abspiilen. Lassen Sie beides
auflerhalb des Roboters 12 Stunden lang trocknen. Wenn alle Teile vollstdndig getrocknet sind,
setzen Sie sie wieder in den Staubsauger ein: Setzen Sie zuerst den Schaumstoff und den Filter
ein. Danach setzen Sie den Staubbehalter mit angehobenem Griff ein. Driicken Sie auf den Griff,
um den Staubbehadlter zu verriegeln.

Wenn der Staubbehalter nicht vollkommen verriegelt ist, Iasst sich der Klappdeckel nicht ganz
schlieBen.

Entleeren Sie den Staubbehalter nach jeder Benutzung. Reinigen Sie den Staubbehélter, den
Filter und den Schaumstoff jede Woche.
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Om het stofreservoir te legen, maakt u de deksel open en tilt u het stofreservoir eruit aan de
greep. Open de afdekking van het stofreservoir aan de bovenkant om hem te legen. Trek de
filter uit het frame en verwijder de geplooide filter en het schuim.

Tik de gevouwen filter zachtjes boven de afvalbak om het stof eruit te schudden. Niet met water
reinigen.

Reinig het schuim en het stofreservoir met water. Laat ze 12 uur lang drogen. Als alle onderdelen
goed droog zijn, plaatst u ze weer terug in de stofzuiger: plaats eerst het schuim en de filter
terug, daarna het stofreservoir met de greep omhoog getild en druk de greep omlaag om het
stofreservoir te vergrendelen.

Als het stofreservoir niet juist is vergrendeld, kan de deksel niet volledig worden gesloten.
Maak het stofreservoir na elk gebruik leeg. Reinig het stofreservoir, de filter en het schuim eens
per week.

Para esvaziar o depésito do pd, abra a tampa rebativel levante a pega do depésito do po e
retire-0. Abra o depdsito do p6 na parte superior para o esvaziar. Retire a moldura do filtro para
remover o filtro plissado e a espuma.

Bata suavemente no filtro plissado sobre um caixote do lixo para retirar o pé. Ndo o limpe com
agua.

Enxague a espuma e o depdsito do pé com dagua. Deixe-os secar 12h. Quando estiverem
completamente secos volte a coloca-los no robot: primeiro coloque a espuma e o filtro, depois
coloque o dep6sito do pd com a pega levantada e faca pressao sobre a pega para a bloquear.
Se o depésito do pd nao ficar bem colocado, a tampa rebativel nao fechara totalmente.

Esvazie o deposito do pd apds cada utilizagdo. Limpe o depésito do pé, o filtro e a espuma todas
as semanas.

Pentru a curata recipientul de praf, deschideti capacul rabatabil, ridicati manerul recipientului
de praf si scoateti recipientul de praf. Desfaceti capacul situat deasupra recipientului de praf
pentru a-l goli. Scoateti cadrul filtrului pentru a indeparta filtrul plisat si extrageti filtrul spuma.
Loviti usor filtrul plisat deasupra unui cos de gunoi pentru a scutura praful. Nu-I curatati cu apa.
Clatiti filtrul spuma si recipientul de praf cu apa. Lasati-le sa se usuce timp de 12 ore. Cand
articolele sunt complet uscate, instalati-le la loc in aspirator: mai intai introduceti filtrul spuma
si capacul acestuia, apoi repuneti la loc recipientul de praf cu manerul ridicat si apasati manerul
pentru a bloca recipientul de praf.

In cazul in care recipientul de praf nu este blocat corect, capacul rabatabil nu se va inchide
complet.

Goliti recipientul de praf dupa fiecare utilizare. Curatati recipientul de praf, suportul de filtru si
filtrul spuma in fiecare saptamana.

3a ga M3npasHuTe KOHTEeHEepa 3a Npax, OTBOpeTe 3aBbpTalluA Ce Kanak, BAUrHeTe ApbxKaTta n
n3BagfieTe KoHTelHepa. OTBOpeTe Kanaka OTrope, 3a fia A u3npasHuTe. i3gbpnaiTe ¢untbpHaTa
pamKa 1 n3BageTe NncMpaHus GUNTbP U NAHATa.

MouykaiiTe nancupaHna GUITbP NEKO BbPXy Koda 3a CMeT, 3a Ja u3TpbckaTe npaxa. He ro
rnoymcTeamnTe C Boga.

M3nnakHeTe nAHaTa 1 KOHTeMHepa 3a npax ¢ Boga. OcTtaBeTe rn Aa uscbxHat 12 yaca. Korato
no3uunmTe Ca Hamb/HO CyXW, MOCTaBeTe rM 06pPaTHO B MPaxOCMyKaykaTta: MbpBO MocCTaBeTe
nsHaTta u PUNTHPA, a CNef ToBa NoCTaBeTe 06PATHO KOHTEHepa 3a Npax C NOBAMIHaTa APbXKKa
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W HaTUCHeTe JpbXKKaTa, 3a Aa ro dpukcmpare.

AKO KOHTeHepbBT 3a Mpax He e MpaBuiHO GUKCMpPaH, 3aBbPTalMAT Ce Kanak HAMa fa ce
3aTBOPU HaMbIIHO.

M3npa3BaiiTe KOHTelHepa 3a nNpax cfieq BcsAka ynotpeba. Mouncrante KOHTeNHepa 3a npax,
dunTbpa 1 NAHaTa BCAKa cegmmuia.

Pro vycisténi sbérného boxu oteviete odklapéci kryt, zvednéte drzadlo sbérného boxu a sbérny
box vyjméte. Sbérny box oteviete z horni strany a vyprazdnéte ho. Vytdhnéte ramecek filtru a
poté vyjméte skladany i pénovy filtr.

Jemnym poklepavanim opraste skladany filtr tak, aby prach padal do kose. Skladany filtr
necistéte vodou.

Pénovy filtr a sbérny box opldchnéte vodou. Box i filtr nechte pies noc vyschnout. Az budou
jednotlivé ¢asti naprosto suché, vlozte je zpét do vysavace: nejdfive do vysavace vlozte pénovy
a skladdany filtr, poté vlozte sbérny box se zvednutym drzadlem a nakonec drzadlo zatlacte dolG
tak, aby byl sbérny box bezpec¢né upevnén.

Pokud sbérny box neni bezpecné upevnén, nebude mozné zavrit kryt vysavace.

Sbérny box po kazdém poufziti vyprazdnéte. Sbérny box a oba filtry kazdy tyden vycistéte.

Ak chcete odistit nadobu na prach, otvorte vyklopné veko, zdvihnite rukovat nadoby na prach a
nadobu na prach vyberte. Otvorte kryt nadoby na prach zhora a vyprazdnite ju. Vytiahnite rdm
filtra a vyberte plisovany filter a penu.

Jemne poklepte plisovany filter o odpadkovy kés, aby ste vytriasli prach. Necistite ho vodou.
Penu a naddobu na prach opldchnite vodou. Nechajte ich schnut 12 hodin. Ked st polozky tplne
vysusené, vlozte ich spat do vysavaca: najskor vlozte penu a filter, potom vloZte spat nddobu na
prach so zdvihnutou rukovétou a zatlacte na rukovat, aby sa nadoba na prach zaistila.

Ak nie je nadoba na prach spravne zaistena, vyklopné veko sa nebude dat Uplne zatvorit.

Po kazdom pouziti vyprazdnite nadobu na prach. Kazdy tyzden ocistite nadobu na prach, filter
a penu.

o6 cnopoXHUTU MUA036ipHMK, BiAKPWATE BigKUAHY KPULWKY, MigHIMITb MOrO 3a pyuKy
N BUTATHITb 3 HbOFO KOHTeWHep. Bigkpuiite KpulLKy KOHTelHepa B BEPXHiil YaCTuHIi, o6
CMOPOXHUTK NOro. BuTArHite Tpumau ¢inbTpi, Wo6 3HATU rodpoBaHWIA i MOPOSIOHOBUIA
dinbTpn.

Ob6epeXxHO NocTyKalTe rodppoBaHNM GiNbTPOM MO CTIHKAaX CMITHUKA, Wo6 BUTPYXHYTW nui. He
MUITe roppoBaHn GinbTp y BOAI.

Mpomuiite noponoHoBuin GINLTP i KOHTENHep Yy Bogi. 3anuwTe X Ha 12 roguH npocmxatu. Konn
feTani NOBHICTIO BUCOXHYTb, YCTAHOBITb iX Ha3ag y nunococ. CnoyaTky BCTaHOBITb MOPOSIOHOBUN i
rodppoBaHu GinbTpy, NOTIM BCTaBTe Ha MicLie MN036ipHIK i3 NiZHATOIO PYUKOIO 1 HATUCHITH Ha HeT,
o6 3adikcysaT.

AKWo N1no36ipHNK BCTaHOBNEHO HENPABWIBHO, BiAKNAHA KPULLUKA HE 3aKPUETLCA NOBHICTIO.
CrnopoxHioiiTe nWMo36ipHMK NiCNA  KOXHOIO BUKOPUCTaHHA. Ouuwyinte nuno3b6ipHUK,
roppoBaHmMit i NOPONOHOBMI GINbTPY LOTUMKHA.
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Ma va adsidoete 10 Soxeio mepIOUNOYNG aKkovNG, avoi€te To avadImMoUUEVO KATTAKI, TIACTE TO
Soxeio mePIOUANOYNG OKOVNG ammd To XEPOUAL Kat agpalpéate To. Avoifte To Kamdki Tou doxeiou
TIEPICUANOYNG OKOVNG amod mdvw Kat adeldote To. Tpaprnéte é€w 1o MAaiolo Tou @iATtpou ya va
APAIPECETE TO PINTPO ME TTITUXWOELG KAl TO APPWOEG PIATPO.

Xtunnote eEha@pd T0 GIATPO e TITUXWOELG TAVW armé évav KASo amoppIpUdTwy yia va TIVAEETE
TN okévn. Mnv to kaBapioete pe vePO.

ZemM\UveTe TO aPPWOEG PINTPO Kal To Soxeio TMePICUANOYG OKOVNG UE vePO. APROTE Ta va
OTEYVWOOUV YIa 12 wpeC. AQoU oTeyvWwoouv Teleiwg ta e€aptripata, TomoBeTiote Ta pYéoa
OTNV NAEKTPIKN oKoUTA: TTPWTA TOMOBEeTAOTE Ta SUO PIATPA (APPWSEC KA IE TTTUXWOELG), UETA
ToroBeTrioTe To S0xEi0 TIEPICUANOYIG OKOVNG LE TO XEPOUAL GNKWHEVO KAl TIIETTE TO XEPOUAL YIa
va ac@ahioel To Soxeio otn B€on Tou.

Av bev ao@alioel owoTd To Soxeio TTEPIGUANOYNG OKAVNG, To avadimlovupevo Kamdki Sev Ba
KAgivel Tesiwc.

Adeldlete To Soxeio TEPIOUNNOYNG OKOVNG peTA amd KkABe xprion. KaBapilete to Soxeio
TEPIOUANOYNG OKOVNG TO PIATPO Kal To aPppwdeC piltpo kabe eBSouada.

Da biste ocistili spremnik za prasinu, otvorite poklopac, podignite rucicu i izvadite spremnik za
prasinu. Skinite poklopac za prasinu s lijeve strane spremnika, podignite pojas filtera i izvadite
zaslon filtera. Izpraznite prasinu iz spremnika za prasinu, cetkom za ¢is¢enje ocistite spremnik za
prasinu. Ocistite spuzvasti filter i spremnik prasine s vodom.

Ostavite da se susi 12 sati i kada su potpuno suhi vratite u uredaj; prvo postavite spuzvu i
filter, nakon toga s podignutom ru¢kom smjestite spremik prasine i pritisnite na rucku kako bi
spremnik sjeo na mjesto. Ukoliko spremnik nije dobro umetnut, poklopac se ne¢e mo¢i potpuno
zatvoriti. Cistite spremnik za prasinu nakon svake uporabe a perite ga zajedno s filerima jednom
tjedno.

A portartaly kiliritéséhez nyissa ki a fedelet, emelje fel a portartaly fogantyujat, és vegye ki a
portartalyt. Nyissa ki a tartaly fedelét feliil, majd uritse ki. Hizza ki a szlrékeretet a red6zott
sz(ir6 és a habsz(iré eltavolitdsdhoz.

Ovatosan fogja meg a red6zétt sz(ir6t és razza ki a szemétkosar folétt. Ne tisztitsa vizzel.
Oblitse le vizzel a habsziirét és a portartalyt. Hagyja 6ket szaradni 12 éran at. Amikor az elemek
teljesen megszéradtak, helyezze vissza 6ket a porszivoba: el6szor helyezze be a habsz(rét
és a redézott szlrét, majd helyezze vissza a tartalyt felemelt fogantyuval, és nyomja meg a
fogantyut, hogy rogzitse a portartalyt.

Ha a portartaly nincs megfelel6en rogzitve, akkor a fedél nem zarédik be teljesen.

Minden haszndlat utan Uritse ki a portartalyt. Minden héten tisztitsa meg a portartalyt és a
szlrbket.

ZaCis¢enje Skatle za prah odprite pokrov, dvignite rocico Skatle za prah in $katlo izvlecite. Odprite
pokrov skatle na vrhu in jo izpraznite. Izvlecite okvir filtra, da odstranite nagubani filter in peno.
Nagubani filter nezno potrepljajte nad kosem za smeti, da z njega stresete prah. Ne Cistite z
vodo. Peno in 3katlo sperite z vodo. Pustite, da se susita 12 ur. Ko so sestavni deli popolnoma
suhi, jih namestite nazaj na sesalnik: najprej namestite peno in filter, nato pa namestite e skatlo
za prah z dvignjeno ro¢ico ter pritisnite na rocico, da $katla zasko¢i. Ce $katla za prah ni pravilno
namesc¢ena, se pokrov ne bo dobro zaprl. Skatlo za prah praznite po vsaki uporabi. Skatlo za
prah, filter in peno ocistite vsak teden.
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Turn the robot upside down and turn the robot OFF (O).
Unlock the brush guard using the 2 lockers.

Retournez le robot et ETEIGNEZ-LE (O).
Déverrouillez la trappe de la brosse en déplacant les 2 clips.

Gire el robot boca abajo y APAGUELO (O).
Desbloquee el protector del cepillo utilizando los 2 cierres.

Capovolgere il robot e portare l'interruttore in posizione di SPEGNIMENTO (O).
Sbloccare la protezione della spazzola usando i 2 fermagli.

Drehen Sie den Roboter um und schalten Sie den Roboter AUS (O).

Lésen Sie den Biirstenschutz durch Offnen der 2 Befestigungen.

Draai de robot ondersteboven en schakel de robot UIT (O).

Maak de borstel los met behulp van de 2 klemmen.

Vire o robot ao contrario e DESLIGUE-O (O).

Desbloqueie a protecdo da escova com a ajuda dos 2 fechos.

Intoarceti robotul si opriti-l pozitionand butonul de sub robot pe OFF (O) (Oprit).
Deblocati apdratoarea periei cu ajutorul celor 2 dispozitive de blocare.
O6bpHeTe poboTa HAO6PaATHO 1 HaTUCHEeTe NpeBKtouBaTend B nosuuna OFF (O).
OTKnloyeTe NpefnasmnTesNia Ha YeTKaTa KaTo U3ros3BaTe 2-Te 3aK/oyBalLy MexaH3ma.
Otocte robot vzh(iru nohama a VYPNETE (O) robot.

Oteviete kryt kartace pomoci 2 pojistek.

Robot otocte hore dnom a prepnite ho na OFF (O).

Pomocou 2 uzaverov odblokujte kryt kefy.

MNepeBepHiTb poboTa i BUMKHITb iioro (O).

Po36nokynTe 3axXuCT WiTkn 3a gonomoroto 2 dikcatopis.

lupiote avamoda to poumndt kat KAEIZTE tov diakdmtn Aettoupyiag (O).
ANao@alioTe TOV TPOPUAAKTHPA TNE BoUPTOAC LE TIC 2 ACPANEIEC.

Okrenite robota naopacke i iskljucite robota (O).

Otkljucajte Stitnik cetke.

Forditsa fejjel lefelé a robotot, és kapcsolja ki - OFF (O).

Nyissa ki a kefevédét a 2 zaréretesz segitségével.

Robota obrnite na glavo in ga UGASNITE (O).

Odpnite varovalo na krtaci z 2 zaponkama.
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Remove the brush guard, and pull out the brush.
Clean the brush with the blade side (to cut the hair) and the brush side (to remove them)
doing movements from the top to bottom.

Retirez la trappe de la brosse et retirez la brosse.
Nettoyez la brosse avec le c6té lame (pour couper les poils) et le c6té brosse (pour les
enlever) en effectuant des mouvements de haut en bas.

Retire el protector del cepillo, y extraiga el cepillo.
Limpie el cepillo con el lado de la cuchilla (para cortar los pelos) y el lado del cepillo (para
retirar pelusa) realizando movimientos de arriba a abajo.

Rimuovere la protezione ed estrarre la spazzola.
Pulire la spazzola con il lato lama (per tagliare i capelli) e il lato spazzola (per rimuoverli)
con movimenti dall’alto verso il basso.

Entfernen Sie den Biirstenschutz und ziehen Sie die Biirste heraus.

Reinigen Sie die Staubsaugerbiirste mit der Klingenseite (um die Haare zu schneiden) und
die Blrstenseite (um sie zu entfernen), indem Sie die Reinigungsbiirste von oben nach
unten bewegen.

Verwijder het omhulsel van de borstel en trek de borstel uit.
Reinig de borstel met de meskant (om vastzittend haar door te snijden) en de borstelkant
(om het haar te verwijderen) door het uitvoeren van neerwaartse bewegingen.

Remova a protecdo da escova e retire a escova.
Limpe a escova com o lado da lamina (para cortar os pelos) e o lado da escova (para os
retirar) efetuando movimentos de cima para baixo.

Indepértati aparatoarea periei, si scoateti peria.
Curatati peria cu portiunea cu lameld (pentru a taia parul) si utilizati capatul cu periuta
(pentru a indeparta parul) efectudnd miscari de sus in jos.

OTcTpaHeTe NpeanasunTena Ha YeTKaTta 1 n3gbpnanTte YeTkaTta.
MouncTeTe yeTKaTa Cc ocTpaTa CTpaHa (3a fa OTpexxeTe KOCMUTE) U CbC CTPaHaTa Ha YeTKaTa
(3a ga rm NnpemaxHeTe), KaTo N3BbPLUBATE ABVXXEHWNA OTFOpPe Hafony.

Odstrante kryt kartace a vytahnéte kartac.
Pohyby shora dol{l vycistéte stranu kartace s cepeli (na uvolnénivlasu) a stranu s karta¢em
(na jejich odstranéni).
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Odstrante kryt kefy a kefu vytiahnite.

Pohybmi zhora nadol vycistite kefu stranou rukovéte (na uvolnenie vlasov) a stranou kefy
(naich odstranenie).

3HiMITb 3aX/CT i BiCTaHbTe LWiTKY.
OumncTiTb WiTKY FOCTPOI0 CTOPOHOIO (o6 3pi3aTh BONOCCA) i CTOPOHOK 3 BOPCUHKaMM
(o6 BMAaNnTX NOro) 3a LOMOMOIOIO PYXiB 3BEpPXY BHUS3.

A@alpéoTe Tov TPoPUAAKTHPA TN BoupTtoag Kal Tpafréte é€w t Bouptoa.
KaBapiote ™ Bolptoa pe TNV mAeupd TG Aemidag (yia va KOYETE TIG TPIXES) Kal KE TNV
TAEUPA TNE XTEVAC (VIO VA TIG APAIPETETE), LETAKIVWVTAG TN XTEVA AT TAVW TTPOG TA KATW.

Skinite Stitnik ¢etke i izvadite ¢etku.
Ocistite Cetku sa Skarama (za rezanje kose) i sa strane Cetke (da biste ih uklonili) radedi
pokrete od vrha do dna

Tavolitsa el a kefevédét, és huzza ki a kefét.
Tisztitsa meg a kefét a tisztitokefe penge oldalaval (a haj vagdsdhoz) és a kefe oldaldval is
(hogy eltavolitsa 6ket), fentrél lefelé haladva.

Odstranite varovalo za krtaco in izvlecite krtaco.
Ocistite krtaco na hrbtni strani (da odrezZete lase) in na strani s S¢etinami (da jih odstranite)
od vrha do konca.

Put the brush and the brush guard back. Make sure that the rubber part at the tip of
the brush is in place. Lock the brush guard with the 2 lockers.

Remettez la brosse et la trappe en place. Assurez-vous que la partie en caoutchouc a
I'extrémité de la brosse est en place. Verrouillez la trappe avec les 2 clips.

Vuelva a colocar el cepillo y el protector del cepillo. Asegurese de que la pieza de
goma en el punta del cepillo esté en la posicion correcta.
Bloquee el protector del cepillo con los 2 cierres.

Riposizionare la spazzola e la sua protezione. Assicurarsi che la parte in gomma
sull'estremita della spazzola sia in posizione. Bloccare la protezione della spazzola
con | 2 fermagli.
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Setzen Sie die Staubsaugerbiirste und den Biirstenschutz wieder ein. Achten Sie
darauf, dass der Gummiabschnitt an der Spitze der Biirste an seinem Platz ist. Fixieren
Sie den Biirstenschutz mithilfe der 2 Befestigungselemente.

Plaats de borstel en het omhulsel van de borstel terug. Zorg dat het rubberen deel
aan het uiteinde van de borstel op de juiste plaats is aangebracht. Zet het omhulsel
van de borstel vast met de 2 klemmen.

Volte a colocar a escova e a protecdo da escova. Certifique-se de que a parte de
borracha na extremidade da escova esta no respetivo lugar. Fixe a protecao da escova
com os 2 fechos.

Repuneti la loc peria si aparatoarea acesteia. Asigurati-va ca portiunea de cauciuc
din capatul periei este instalata corect. Blocati aparatoarea periei cu ajutorul celor
2 dispozitive de blocare.

MNMocTaBeTe yeTKata n npeanasnTena Ha 4YeTkata O6paTHO. yBEPETe ce, Ye rymeHarta
4acT BbB BbpPXa Ha 4YeTKaTa € Ha MACTOTO CIU. 3aknioyete npepnasnTena Ha YeTkata
KaTo M3nonssaTte 2-Te 3aKNOYBALLM MEXaHM3MA.

VloZte zpét kartac a kryt kartace. Ujistéte se, Ze je gumova ¢ast na Spicce kartace na
svém misté. Zajistéte kryt kartace pomoci 2 pojistek.

Vratte kefu a kryt kefy na miesto. Uistite sa, Ze gumova cast na Spicke kefy je na svojom
mieste. Pomocou 2 uzaverov uzamknite kryt kefy.

BcTaHOBITH LWITKY 1 3aXMCT WiTKM Ha Micue. [epekoHarTecs, Wo rymoBa YacTUHa Ha
KIHUMKY LLiTKK € Ha MicLi. 3a6n0KyTe 3aXUCT WiTKK 3a fonomMoroto 2 dikcaTopis.

TomoBetriote TN BolpToa Kal Tov MPoPUAAKTAPa otn Béon Touc. Befaiwbeite 611 n
ehaoTikn mpoefoxr otnv dkpn tng fouptoag Ppioketal oTn 60N TNG. ACPaAAioTe TOV
TIPOPUAAKTAPA TNG BoUPTOAC E TIC 2 ACPANELEC.

Vratite Cetku i Stitnik ¢etke natrag. Provjerite je li gumeni dio na vrhu ¢etke na svom
mjestu.

Helyezze vissza a kefét és a kefevéd6t. Ellendrizze, hogy a kefe végén 1évé gumis rész
a helyén van-e. Rogzitse a kefevédot a 2 retesszel.

Krtaco in varovalo za krta¢o namestite nazaj na svoje mesto. Preverite, da je gumijasti
del na vrhu krtace na svojem mestu. Zapnite varovalo na krtaci z 2 zaponkama.
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To clean side brush, remove it by unclipping it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

Pour nettoyer la brosse latérale, retirez-la et utilisez une brosse pour nettoyer la
brosse latérale et les enchevétrements dans la fente de la brosse latérale. Nettoyez les
brosses latérales une fois par mois.

Para limpiar el cepillo lateral, quitelo y utilice un cepillo de limpieza para limpiar el
cepillo lateral y lo que se haya quedado enganchado en su ranura. Limpie los cepillos
laterales una vez al mes.

Per pulire le spazzole laterali, rimuoverle sganciandole e usare I'apposita spazzolina
per pulirle anche nelle loro fessure. Pulire le spazzole laterali una volta al mese.

Um eine Seitenblrste zu reinigen, entnehmen Sie diese aus der Klemmhalterung.
Mit einer Reinigungsbiirste kdnnen Sie nun die Seitenblrste und die Vertiefung, in
der sie sitz, reinigen. Entfernen Sie alle Ablagerungen und verhedderten Haare oder
Faden. Reinigen Sie die Seitenbliirsten einmal pro Monat.

Omdezijdelingse borstel te reinigen, moet u hem verwijderen door hem los te klikken
en gebruik schoonmaak borstel om de zijdelingse borstel te reinigen en verstrikte
delen in de sleuf van de zijdelingse borstel te verwijderen. Reinig de zijdelingse
borstels eens per maand.

Para limpar a escova lateral, retire-a desencaixando-a e utilize uma escova de limpeza
para limpar a escova lateral e o pelo preso na ranhura da escova lateral. Limpe as
escovas laterais uma vez por més.

Pentru a curata peria laterala, detasati-o si utilizati o perie de curatare pentru a o
curdta si obiectele incurcate in fanta periei laterale. Curatati periile laterale o data pe
luna.

3a fa nouncTuTe CTpaHMYHaTa YeTKa, CHEMETe A KaTo A 0CBOOOAWUTE OT WMMKMTe
M U3MoN3BaliTe yeTKa 3a MOYMCTBAHE, 3a A MOYNCTUTE CTPAHMYHATA 4YeTKa U
yBJiIeUEHMTE NPeAMETU B MPOPE3a Ha CTpaHUYHaTa YeTKa. [louncTBanTe CTpaHMYHMTE
YeTKN BeHbK MeCeyHo.
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Pro vycisténi bo¢niho kartace kartac vyjméte, vycistéte ho pomoci Cisticiho kartacku
a odstrante z néj zachycené vlasy a vldkna. Bo¢ni kartace alespon jednou mési¢né
vycistéte.

Ak chcete odistit bo¢nu kefu, odopnite ju, vyberte a pomocou istiacej kefky ocistite
boc¢nu kefu a zamotané predmety v Strbine bocnej kefy. Bo¢né kefy Cistite raz
mesacne.

o6 ouncTnTn BGiuHy WiTKY, 3HIMITb il (MonepeaHbO PO3610KyBaBLUN) 1 BUKOHaliTe
ounLleHHA (BKIOYaloumn BCi OTBOPK) 3a AOMOMOIOK iHWOI WiTKU. Oumiyyiite GidHi
WiTKKX Womicaus.

MNa va kaBapioeTe TIC TTAEUPIKEG BOVPTOEC, ATTACPANIOTE KAl APAIPEDTE TEC, KA E €va
Bouptodki kaBapiote TG PoupToeg kal TIG uTToSoxEC Touc. KaBapilete Tig MAEUPIKEG
BoUpToEC pia @opd Tov prva.

Da biste ocistili bo¢nu ¢etkicu, uklonite je otkopcavanjem i cetkom za Cis¢enje ocistite
boc¢nu cetku i zaplete u utoru bocne cetke. Ocistite bo¢ne ¢etke jednom mjesecno.

Az oldalkefe tisztitasahoz vegye le a kefét és tisztitsa meg tisztitokefével, valamint
tavolitsa el a beszorult szennyezédéseket az oldalkefe nyilasabdl. Az oldalkeféket
tisztitsa meg havonta egyszer.

Stranske krtace ocistite tako, da jih odpnete s sponkami in ocistite s S¢etko za ¢iscenje
ter odstranite navite materiale v rezi. Stranske krtace Cistite enkrat mesec¢no.

Replace lateral brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace
them with new ones. Clip the new brushes on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois. Jetez les anciennes brosses et
remplacez-les par des brosses neuves. Clipsez les nouvelles brosses sur le robot.

Sustituya los cepillos laterales cada 6 meses. Tire los cepillos viejos y sustitiyalos por
nuevos. Enganche los nuevos cepillos en el robot.
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Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi. Gettare le spazzole vecchie e sostituirle con
spazzole nuove. Fissare le spazzole nuove sul robot.

Ersetzen Sie die seitlichen Biirsten alle 6 Monate. Werfen Sie gebrauchte Birsten weg
und ersetzen Sie sie mit neuen. Klemmen Sie die neuen Biirsten an den Roboter.

Vervang de achterste borstels ieder half jaar. Gooi de oude borstels weg en vervang
ze door nieuwe. Klik de nieuwe borstels vast op de robot.

Substitua as escovas laterais a cada 6 meses. Deite fora as escovas usadas e substitua-
as por umas novas. Encaixe as escovas novas no robot.

Inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni. Eliminati periile vechi si inlocuiti-le cu unele
noi. Prindeti periile noi pe robot.

3ameHslTe CTpaHWNUYHWTE YETKN Ha BCeKM 6 mMecela. M3xBbpnaAiTe cTapute YeTkn 1 r
3ameHsiATe C HOBW. 3aLyMnBaiiTe HOBUTE YETKM KbM poboTa.

Boc¢ni kartace vyménuijte kazdych 6 mésicu. Staré kartace vyhodte a vymérite je za nové.
Pripevnéte nové kartace na robota.

Postranné kefky vymente kazdych 6 mesiacov. Staré kefky vyhodte a nahradte ich
novymi. Nové kefky pripnite na robot.

3amiHionTe 6iYHi WiTKN WONIBPOKY. BUKMHbTE CTapi WiTKM N 3aMiHiTb iX Ha HOBI.
3adikcynTe HOBI LWiTKM Ha Po6OTi.

O1 meuplikég PBouptoeg pémel va avTtikabiotavtal kabe 6 pnvec. Metdéte T MaAEC
BoUpTtoeg Kal TOMOBETAOTE KAVOUPYIEC. KoupmwaoTe TIC KavoUpyleg BoupToeg oTo
POUTOT.

Zamijenite bocne cetke svakih 6 mjeseci. Bacite stare ¢etke i zamijenite ih novim.
Stisnite nove ¢etke na robota.

Cserélje ki az oldalkeféket 6 havonta. Dobja el a régi keféket és cserélje ki Ujakra.
Tegye ra az Uj keféket a robotra.

Stranske krtace zamenjajte vsakih 6 mesecev. Stare krtace zavrzite in jih zamenjajte z
novimi. Nove krtace zapnite na robota.
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To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time.

Pour nettoyer les roues, essuyez une fois par mois les roues avant, gauche et droite.
L'axe des roues peut étre emmélé par des cheveux, des laniéeres de tissu, etc., veuillez
donc le nettoyer a temps.

Para limpiar las ruedas, limpie las ruedas delantera, izquierda y derecha una vez al
mes. Es posible que se queden enganchados pelos, hilos, etc. en el eje de las ruedas,
por lo que debera limpiarlo en el momento.

Effettuare la pulizia della ruota frontale e di quelle a destra e a sinistra una volta al
mese. Intorno agli assi delle ruote potrebbero accumularsi capelli e altri detriti; pulirle
regolarmente.

Reinigen Sie das vordere, linke und rechte Rad einmal pro Monat. An einer Radachse
kéonnen sich Haare, Stoffstreifen usw. verfangen. Deshalb sollten Sie die Radachsen
reinigen, sobald es notig ist.

Om de wielen te reinigen, moet u de voorkant, linker- en rechterwielen eens per
maand reinigen. De wielas kan zijn omwikkeld met haren, stukjes stof etc., daarom
moeten ze regelmatig worden gereinigd.

Para limpar as rodas, limpe a roda da frente, da esquerda e da direita uma vez por
més. O eixo da roda pode ter cabelos, fios, etc., portanto limpe-o frequentemente.

Pentru a curata rotile, curatati rotile din fata, din stanga si din dreapta o data pe luna.
Axul rotii poate fi incurcat cu par, fasii de panza etc., asa ca va rugam sa il curatati la
timp.

MouncTBaliTe BeAHbX MECEYHO Korenata Ha poboTa (NpeaHo, NsiBO U AACHO).
OKOJO KOMesioTo MOXe Aia Ca YCyKaHU KOCMU, TbKaHW, IEHTU 1 4p., Mopaan KOeTo
NOYNCTBANTE Ha BPeEME.

Pravidelné cCistéte pfedni, levé a pravé kolecko ¢isticim kartackem. Na hfideli kolecka
mohou byt namotané vlasy, prouzky latky atd., proto je nezapominejte vcas vycistit.
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Front antifall sensor ——

Ak chcete vycistit kolieska, raz mesacne ocistite predné, lavé a pravé koliesko. Do
hriadela kolieska sa mézu zapliest vlasy, kusy latky atd’, preto ho véas ocistite.

LLlomicAauA BUKOHYNTe oumnLLeHHA Konic (nepedHboro, NiBoro 1 npasoro). Ha Ban konic
MO>KYTb HAMOTYBATUCA BONIOCCSA, HUTKU TOLLO. TOX BUACHO BUKOHYINTE OUULLEHHS.

KaBapilete TNV pmpooTiviy, TV aplotepr Kat tn 6€1d pdda pia @opd Tov priva pe pia
Bouptoa. Xtov aéova NG podag umopei va maoTtouv TPiXeG Kat ANeg akaBapaoieg,
ouvenwc va kaBapilete kAOe TG00 Kal Toug Aovec.

Za cis¢enje kotaca ocistite prednje, lijeve i desne kotace jednom mjesecno. Osovina
kotaca moze biti zapetljana dlakom, kosom, nitima tkanine i sl. Stoga ga ocistite na
vrijeme.

A kerekek tisztitasakor havonta egyszer tisztitsa meg az els6, a bal és a jobb kereket. A
keréktengelyre hajszélak, szovetszélak stb. ragadhatnak, ezért kérjuk, idében tisztitsa
meg azt.

Za cis¢enje koles s $cetko za cis¢enje redno Cistite prednje, levo in desno kolo. Na gred
kolesa se lahko navijejo lasje, trakovi itd., zato jih redno distite.

Rear antifall sensor

Left antifall sensor |

Right antifall sensor

light transmission plate -—

FR

ES

IT

It is recommended that every week, a dry cotton cloth should be used to carefully
wipe its camera and laser window and sensor to prevent dust accumulation, which
will affect the performance of the product.

Unefois par semaine, il estrecommandé d'utiliser un chiffon en coton sec pour essuyer
soigneusement la caméra et le laser ainsi que les capteurs afin d’éviter I'accumulation
de poussiere qui pourrait altérer les performances du produit.

Le recomendamos que cada semana utilice un pano de algodén seco para limpiar
con cuidado la cdmara, la ventana del laser y el sensor para evitar que se acumule el
polvo, lo que afectaria al rendimiento del producto.

Si raccomanda, con frequenza settimanale, di passare con attenzione un panno
asciutto sulla videocamera, sulla finestra del laser e sul sensore per evitare I'accumulo
di polvere, che pud ridurre le prestazioni dell'apparecchio.

55



D |

DE

NL

PT

RO

BG

S

SK

UK

EL

HR

HU

SL

Es empfiehlt sich, die Kamera, das Laserfenster und den Sensor vorsichtig mit
einem trocken Tuch abzuwischen, um Staubablagerungen zu entfernen. Diese
beeintrachtigen die Leistungsfahigkeit des Produktes.

Het wordt aanbevolen dat u iedere week met een droge doek de camera en het
laservenster en sensor voorzichtig afveegt om ophoping van stof, dat de prestaties
van het product beinvloedt, te voorkomen.

Recomendamos que, todas as semanas, utilize um pano seco e suave para limpar
cuidadosamente a cdmara, a janela do laser e o sensor, de forma a evitar aacumulacdo
de pé, o que afetaria o desempenho do produto.

Se recomanda ca in fiecare saptamana sa utilizati o laveta uscata de bumbac pentru a
sterge cu atentie camera, fereastra laserului si pentru a preveni acumularea prafului,
ceea ce afecteaza performanta produsului.

MpenopbunTenHo e Aa NoYMCTBaTe CbC CyXa NaMyyHa Kbpra Kameparta, Jla3epHOTO
npo3opye U ceH3opuTe BCAKa cegmuua. Mo To3M HauvH We ce NpepaoTBpaTy
HaTpyrBaHe Ha Npax, KOMTo MOXe Aia MoBNMsie BbpXy epeKTUBHOCTTA Ha ypeaa.

Po dokonceni ¢isténi doporucujeme pomoci suché bavinéné latky otfit okénko
kamery a laseru spolecné se senzorem. Zabranite tak usazovani prachu, které by
mohlo mit negativni vliv na vykon vysavace.

Kazdy tyzden sa odporic¢a pomocou suchej bavinenej handricky opatrne utriet
kameru, okno lasera a snima¢, aby sa zabranilo hromadeniu prachu, ¢o ovplyvni
vykon vyrobku.

PekoMeHAYETbCA LWOTMXKHA PeTesibHO MPOTMPATV Kamepy 1 BiKOHLe na3epHOro
JaTurKa cyxoto 6aBOBHAHOI cepBeTKoI0. Lle nonepeanTb HaKoNMYeHHs Ny, AKAN
rnoriplye poboyi xapakTepucTnKn Npunagy.

JUVIOTOUE VO OKOUTTI(ETE TIPDOOEKTIKA, LIE £V OTEYVO BapBakePO mavi, TNV KAPEPA Kal
Tn Bupida kal Tov alodBnTripa Aéillep, WOTE VA [N CUCCWPEUTEL OKOVN KAl ETTNPEACTEI
n anédoon TNG CUCKEUNC.

Preporucuje se svaki tjedan koristiti suhu pamucnu krpu za pazljivo brisanje kamere
i laserskog prozora i senzora kako bi se sprijecilo nakupljanje prasine, sto ¢e utjecati
na rad proizvoda.

Minden héten ajanlott sziraz pamutkendével o6vatosan attordlni a kamera- és
|ézerablakot valamint az érzekel6t, hogy elkerilje a por felhalmozddasat, amely
befolyasolja a termék teljesitményét.

Priporoceno je, da vsak teden s suho bombazno krpo previdno obrisete kamero in
okno laserja ter senzor, da se na njih ne nabira prah, kar vpliva na delovanje naprave.
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Component

Cleaning the component

Replacing the component

Dust collector

After each use

Not applicable

Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brush Once a month Twice per year
Composant Nettoyage du composant | Remplacement du composant

Bac a poussiére

Aprés chaque utilisation

Non applicable

Filtre

Une fois par semaine

Deux fois par an

Brosse

Une fois par semaine

Si nécessaire

Plots de charge

Une fois par semaine

Non applicable

Capteurs chute

Une fois par semaine

Non applicable

Roues

Une fois par mois

Non applicable

Brosse latérale

Une fois par mois
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Componente

Limpieza del componente

Sustitucion del componente

Bestandteil

Deposito de suciedad

Después de cada uso

No aplicable

Reinigung des
Bestandteils

—
=3

=T +

Auswechseln des Bestandteils

Staubbehalter

Nach jedem Gebrauch

Nichtzutreffend

Filtro Una vez a la semana Dos veces al aio Filter Einmal pro Woche Zweimal pro Jahr
Cepillo Una vez a la semana Si es necesario Burste Einmal pro Woche Wenn erforderlich
Base de carga Una vez a la semana No aplicable Ladekontakte Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Sensores anticaida Una vez a la semana No aplicable Absturzsensoren Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Ruedas Una vez al mes No aplicable Rader Einmal pro Monat Nichtzutreffend

Cepillo lateral

Componente

Una vez al mes

Pulizia del componente

Dos veces al afo

Sostituzione del componente

Seitenburste

Onderdeel

Contenitore della

Dopo ogni utilizzo

Non applicabile

Einmal pro Monat

Reiniging van het
onderdeel

Zweimal pro Jahr

Vervanging van het onderdeel

Stofreservoir

Na elk gebruik

Niet van toepassing

polvere
Filtro Una volta alla settimana Due volte all'anno Filter Een keer per week Twee keer per jaar
Spazzola Una volta alla settimana Se necessario Borstel Een keer per week Indien nodig
Piastre di ricarica Una volta alla settimana Non applicabile Laadcontacten Een keer per week Niet van toepassing

Sensori anti-caduta

Una volta alla settimana

Non applicabile

Valsensoren

Ruote

Una volta al mese

Non applicabile

Een keer per week

Niet van toepassing

Wielen

Spazzole laterali

Una volta al mese
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Due volte all'anno

Een keer per maand

Niet van toepassing

Zijdelingse borstel

Een keer per maand
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Twee keer per jaar



Componente

Limpeza do componente

Substituicao do componente

Deposito do po

Apos cada utilizacdo

Nao aplicavel

Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Se necessario
Pélos de carregamento Uma vez por semana Nao aplicavel
Sensores de queda Uma vez por semana Nao aplicavel
Rodas Uma vez por més Nao aplicavel

Escova lateral

Piese componente

Uma vez por més

Curatarea piesei
componente

Duas vezes por ano

inlocuirea piesei componente

Recipient de praf

Dupa fiecare utilizare

Nu se aplica

Filtru O data pe saptamana De doua ori pe an

Perie O data pe saptamana Daca este necesar
Placute de incarcare O datd pe saptamana Nu se aplica
Senzori de cadere O datd pe saptamana Nu se aplica
Roti O data pe luna Nu se aplica

Perie laterala

O data pe luna
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De doua ori pe an

KomnoHeHT

MouncrBaHe Ha
KOMMOHEHTMN

MoamaAHa Ha KOMNOHEHTa

KoHTenHep 3a npax

Cnep BcAka ynotpeba

He e npunoxumo

Ountbp

BegHbXx ceammnyHo

[1Ba nbTy roguwHO

YeTKka

BegHbXX ceaMnyHO

AKo e Heobxoanmo

KOHTAKTHU TOUYKM 3a
3apexpgaHe

BegHbx cegMnuHo

He e npunoxmmo

CeH3opu NnpoTuB
nagaHe

BeaHbXK ceamMnyHo

He e npunoxnmo

Konenua

BegHb meceyHo

He e npunoxnmo

CTpaquHa yeTKa

BegHb meceyHo

ﬂ.Ba NbTN roanLWHO

Dil Vycisténi dilu Vyména dilu

Nadoba na prach Po kazdém pouziti Neprovadi se

Filtr Jednou tydné Dvakrat za rok
Kartac Jednou tydné V pfipadé potreby

Nabijeci plosky

Jednou tydné

Neprovadi se

Senzory proti padu

Jednou tydné

Neprovadi se

Kolecka

Jednou za mésic

Neprovadi se

Boc¢ni kartac

Jednou za mésic
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Dvakrat za rok



Komponent

Cistenie komponentu

Vymena komponentu

Nadoba na prach

Po kazdom pouziti

Nevztahuje sa

Filter Raz tyzdenne Dvakrét ro¢ne

Kefa Raz tyzdenne V pripade potreby
Nabijacie koliky Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Snimace padu Raz tyzdenne Nevztahuje sa

Kolieska Raz mesacne Nevztahuje sa
Bocna kefa Raz mesacne Dvakrat ro¢ne
BDeTtanb OunweHHA geTanen 3amiHa geTtanen

. KaBapiopog tou AvTtikataoctaon Tou
E€aptnua i .
e§aptiparog e§aptipatog
Aoxelo HEPIOUMOYHC Metd ané kdBe xpron A/Y
oKovVNG
Oirtpo Mia @opd tnv efdoudada Ao @opég Tov Xpbdvo
Bouptoa Mia @opd tnv efdoudada ‘Omnote xpelaletat
MAdkeg popTIoNG Mia @opd tnv eRdopada AY
AloOnTtrpeC mTwong Mia @opd tnv eBdoudada A/Y
Tpoxoi Mia @opd Tov prjva A/Y

Muno36ipHuK

Micna KoXHoro

He 3acToco BYETbCA

MAevpiko BoupTodki

Mia g@opd Tov priva

AUO POPEG TOV XPOVO

BUKOPMCTaHHA
QinbTp LWoTnxHa 2 pa3u Ha pik
LliTka LloTvxHs 3a HeobXiAHOCTI
3apAfHi KOHTaKTK LloTmkHa He 3acTocoByeTbca
Latunkn nagiHHA LLoTtvxHA He 3acTocoByeTbca
Koneca LLlomicausa He 3acTocoByeTbca
biyHa wiTka LLlomicaua 2 pasu Ha pik
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Dio Ciscenje Zamjena
Spremnik prasine Nakon svake uporabe Nije moguca
Filter Jednom tjedno 2 x godisnje
Cetlka Jednom tjedno Kada je potrebno
Stanica za punejnje Jednom tjedno Nije moguca
Senzori pada Jednom tjedno Nije moguca
Prednji kotac Jednom tjedno Nije moguca

Drzaci cetki

Jednom mjesecbo
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2 x godisnje



Alkatrész

Alkatrész tisztitasa

Alkatrész cseréje

Portartaly Minden hasznalat utan Nem alkalmazhaté
Sziird Hetente egyszer Evente kétszer
Kefe Hetente egyszer Sziikség szerint

Toltéallomas

Hetente egyszer

Nem alkalmazhato

Esés érzékel6

Hetente egyszer

Nem alkalmazhaté

EN

FR

Kerekek

Havonta egyszer

Nem alkalmazhaté

ES

Oldalkefe

Sestavni del

Havonta egyszer

Cis¢enje sestavnega dela

Evente kétszer

Zamenjava sestavnega dela

DE

NL

Zbiralnik praha

Po vsaki uporabi

Ni potrebno

PT

RO

BG

cs

SK

UK

Filter Enkrat tedensko Dvakrat letno

Krtaca Enkrat tedensko Po potrebi
Polnilna postaja Enkrat tedensko Ni potrebno
Senzorji proti padcem Enkrat tedensko Ni potrebno
Kolesa Enkrat mesec¢no Ni potrebno

EL

Stranska krtaca

Enkrat mesecno
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain optimal
performance.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre plissé et la mousse par un nouveau filtre pour conserver
les performances optimales de votre appareil.

Cada 6 meses, sustituya el filtro plisado y la espuma por otros nuevos para mantener un
rendimiento éptimo.

Sostituire il filtro pieghettato e il filtro in spugna ogni 6 mesi per mantenere prestazioni
ottimali.

Tauschen Sie alle 6 Monate den Faltenfilter und den Schaumstoff durch neue aus, damit
das Geréat auch weiterhin einwandfrei funktioniert.

leder half jaar moet de gevouwen filter en het schuim worden vervangen door nieuwe om
de optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses, substitua o filtro plissado e a espuma por uns novos para manter excelentes
desempenhos.

La fiecare 6 luni inlocuiti filtrul plisat si filtrul spumd cu unele noi pentru a mentine
performanta optima.

Ha Bceku 6 Mmecela 3ameHaANTe nancMpaHna GUnTbp 1 NAHaTa C HOBY 3a NOAAbPXKaHE Ha
onTMMasnHa epeKTUBHOCT.

Pro zachovani optimalniho vykonu vyménujte skladany filtr prachu kazdych 6 mésicl za
novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, kazdych 6 mesiacov vymente plisovany filter a penu
za nové.

Ona edekTBHOro MprbUpaHHA LWOMIBPOKY 3aMiHONTe roppoBaHWiA i NMOPOSIOHOBMIA
dinbTpU Ha HOBI.

To mTuXwTO Kal 10 aPpPwdEeG Piktpo mpémel va avtikabiotatal kaBe 6 pPAveg yia BEATIOTN
amodoon.

Svakih 6 mjeseci zamijenite filter za finu prasinu novim kako bi se odrzali optimalni u¢inci
Az optimalis teljesitmény fenntartasa érdekében 6 havonta cserélje ki a finom porsz(ir6t.

Za optimalno delovanje vsakih 6 mesecev zamenjajte filter za fini prah.
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Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Ne jetez pas le robot avec les autres déchets.
Portez toujours des gants et une protection.

No tire el robot en el cubo de basura.
Utilice siempre guantes y proteccién.

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici.
Indossare guanti e protezioni.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Mlleimer.
Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Gooi de robot niet weg met het gewone huisvuil.

Draag altijd handschoenen en gepaste beschermingsmiddelen.

N&o deite o robot no lixo comum.
Use sempre luvas e protecdo.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi.
Intotdeauna purtati manusi si echipament de protectie.

He n3xebpnsariTte poboTa B KoLua.
BviHarn HoceTe pbKaBMLM 1 3aLLMTa.

Nevyhazujte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné prvky.

Robot nehadzte do kosa.
Pouzite vzdy rukavice a ochranné prvky.

He BrKknpaiTe poboTa Ha CMITHUIK.
3aBXaun HagAranTe pyKaBMYKM | 3aXUCHi 3acobu.

Mnv amoppintete To poUnOT padi ue AANa amoppigpata.

Na popdTte mavta ydvtia Kat kabe katdAnho péoo mpootaaiag.

Nemoijte bacati robota u kantu za smece.
Uvijek nosite rukavice i zastitu

Ne dobja a robotot a kukaba.
Mindig viseljen keszty(t és véd6felszerelést.

Robota ne mecite v ko$ za smeti.
Vedno nosite rokavice in zascito.
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Attention : Before removing the battery turn the robot upside down to turn off the
robot, and to get access to the battery slot. Remove the battery cover and disconnect
the battery connector. Recycle the battery and robot.

Attention : Avant de retirer la batterie, retournez le robot pour I'éteindre et pour
pouvoir accéder a 'emplacement de la batterie. Retirez le couvercle de la batterie et
débranchez le connecteur de la batterie. Recyclez le robot et |a batterie.

Atencién: Antes de extraer la bateria, gire el robot del revés para apagarlo, y para
acceder a la ranura de la bateria. Retire la tapa de la bateria y desconecte el conector
de la bateria. Recicle la bateria y el robot.

Attenzione! Prima di estrarre la batteria, capovolgere il robot per spegnerlo e accedere
al vano batteria. Rimuovere il coperchio della batteria e scollegare il connettore della
batteria. Riciclare la batteria e il robot.

Achtung: Bevor Sie den Akku herausnehmen, legen Sie den Roboter auf den Riicken,
um diesen auszuschalten und Zugang zum Akkufach zu erhalten. Entfernen Sie die
Akkuabdeckung und trennen Sie den Akku vom Anschluss. Bringen Sie den Roboter
und den Akku zum Recycling.

Opgelet: Voordat u de accu verwijdert, moet u de robot ondersteboven plaatsen en
de robot uitschakelen. Verkrijg vervolgens toegang tot de accusleuf. Verwijder de
accu-afdekking en verbreek de verbinding van de accu. Recycle de accu en robot.

Atencao: Antes de remover a bateria vire o robot ao contrério para o desligar, e ter
acesso ao compartimento da bateria. Retire a tampa da bateria e desligue o conector
da bateria. Recicle a bateria e o robot.

Atentie: Inainte de a indeparta bateria, rasturnati robotul pentru a-l opri si pentru
a putea accesa compartimentul bateriei. Indepartati capacul bateriei si deconectati
racordul bateriei. Reciclati robotul si bateria.
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BHumaHwue: NMpeau aa otcTpaHnTe 6atepunTta, o6bpHeTe poboTa C ropHaTa CTpaHa HaZony,
3a Ja v3KounTe poboTta 1 nonyuute JOCTHN JO Npopesa 3a batepusTta. OTcTpaHeTe
Kanaka Ha 6aTepuATa 1 A pa3kaueTe KOHEKTOpA Ha baTtepuaTa. Peuuknupaiite 6atepusta
1 pobora.

BG

Upozornéni: Pfed vyjmutim baterie otocte robota vzhiru nohama a vypnéte ho, zarover
tak ziskate pristup ke slotu pro baterii. Oteviete kryt baterie a baterii odpojte. Baterii i robota
recyklujte.

cs

Upozornenie: Pred vybratim akumulatora otocte robot hore nohami, aby ste robot
vypli a ziskali pristup k priestoru pre akumulator. ZlozZte kryt akumulatora a odpojte
konektor akumuldtora. Robot a akumulator recyklujte.

SK

% 40°C - 104°F

YBara! Mepu HiXX BUNMaTU akymynaTop, nepeBepHiTb po60Ta, Wob BUMKHYTU AOro ’ I
i OTPMMATM AOCTYN [0 aKyMyNATOPHOTO BifCiKy. 3HIMiITb KPULLKY aKyMylATOPHOTO ® 0°C - 32°F
BifICIKy 11 BiiKNIOUITb aKyMyNATOPHMWI KOHEKTOP. YTUni3yiiTe akymynatop i poborta.

UK

Mpoooxn: Mpv agaipéoste TNV pmatapia, avamodoyupioTe TO0 POUTOT yid va TO

EL QTIEVEPYOTIOIOETE KAl VA ATOKTNOETE Ppoofaon otnv umodoxn TnG pmatapiag.
AQaIPE0TE TO KANUUUA TNE UITATAPIAC KAl ATTOCUVOEDTE TOV GUVOETpA TNG UImaTapiag.

AVOKUKAWOTE TNV PImatapia Kal To poumnoT.

Paznja: Prije vadenja baterije iskljucite robota. Okrenite robota naopako da biste
pristupili utoru za bateriju. Uklonite bateriju pritiskom kopca na utoru i povucite 3 -
bateriju prema gore. Iskljucite bateriju iz robota. Reciklirajte bateriju i robota.

HR

és kapcsolja ki a robotot, hogy hozzéférjen az akkumulator-nyilashoz. Vegye le az
akkumulatorfedelet és vegye ki az akkumuldtort a robotbdl. Hasznositsa Ujra az

akkumulatort és a robotot. @

Pozor: Pred odstranjevanjem baterije robota izklopite. Robota obrnite na glavo,
da dosezete baterijo. Baterijo odstranite s pritiskom na zasko¢ne sponke na rezi za
baterijo in jo izvlecite. Odklopite baterijo iz robota. Baterijo in robota reciklirajte.

HU Figyelem: Az akkumulator eltdvolitasa elétt forditsa meg a robotot az aljaval felfelé .

SL
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Display | Description of the error Possible cause/solution
The docking station is not connected to the mains. Please connect the
base to the mains.
1032 The robot is unable to locate its The docking station is not easily accessible due to the cluttered floor
docking station space.
Ensure the robot has easy access by clearing any clutter around the
docking station.
The robot will turn off due to low The I?attery power is weak and the robot is not able to rgturn tc? thg
2001 docking system. Return the robot manually to the docking station in
battery power 1
order for it to recharge.
2010 The robot is no longer positioned The robot is not at ground-level.
on the ground Please place the robot on the ground.
. L One of the wheels is jammed and is not working properly.
2020 Rl ekt dney Turn off the robot and remove the blocking element.
2021 The vacuuming motor is jammed The robot is 'unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2021.
The power-brush is not working correctly.
2022 The power-brush is jammed/ Turn off the robot and remove the blocking element.
blocked Remember to clean the power-brush using the tool provided to
remove hair.
The robot is blocked.
2024 The robot is unable to find its route | Move the robot, repositioning it in an uncluttered space and re-start
the vacuuming. Move the robot.
2025 The robot has a problem with its The fall sensors are dirty. Clean the fall sensors with the cloth provided.
fall sensors The robot is jammed at the top of the stairs. Move the robot.
The robot’s dust collector is not The robot cannot start without its dust collector.
2030 attached Attach the dust collector and its filter properly.
Place the dust collector and filter inside the appliance.
The robot’s navigation sensors are | The robot is unable to properly turn on. Call the after-sales service
2040 .
damaged centre, quoting error code 2040.
2041 Ti el gprEeae AR The robot is 'unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2041.
2050 The robot faced an issue Switch off and switch on the robot and put it back on the docking

station. After booting, the robot will be ready for any command.

The robot does not turn on

The robot does not have sufficient battery power to turn on.
Place the robot on the docking station; ensure the ON/OFF switch
under the robot is in the OFF position.

Set the switch to the ON position.
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1. Robot stuck
If the robot is stuck, the robot will stop itself. The warning light will turn on and the dedicated
message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User moves the robot and places it on the docking station. The robot will start again as
soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

2. User moves the robot and puts it back on the floor within Tm + presses the start/pause
button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its environment
and will continue the cleaning session.

2. Eternal stop

- If the robot is stopped out of its docking station and the warning light is blinking, it means
that the robot faced a tricky/delicate situation. The user must switch off/on the robot with
the switch on/off underneath the robot and put it back on the docking station.

« The robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

3. Battery low

« If the battery reaches less than 10% the robot will enter in a battery low mode. In this mode,
the warning light turns on and the last battery light segment is blinking.

« In that case the user must put back the robot on to the docking station to recharge. The
robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

4, Brush stuck
If the brush of the robot is stuck (carpet fringe, shoelace...), the robot stops itself. The warning
light will stay on and the dedicated message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User clears the brush and places the robot on the right docking station. The robot will
start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app)

2. User clears the brush and puts the robot back on the floor within Tm + presses the
start/pause button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its
environment and will continue the cleaning session.
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Affichage | Description de l'erreur Cause possible/solution

La base de charge n'est pas branchée au secteur.

Le robot ne parvient pas a retrouver ek assy

1032 P P La base de charge est difficilement accessible a cause de

la base de charge B N
I'encombrement de la piéce.
Rendre accessible la base en rangeant sur le parcours du robot.
La batterie est trop faible et le robot ne parvient pas a rentrer sur la

2001 Le robot va séteindre par manque base de charge.

de batterie Positionnez manuellement le robot sur la base de charge pour qu'il
se recharge.
Ler Sté levé.

2010 Le robot ne se trouve plus sur le sol ARG
Replacez le robot sur le sol.

L Une des roues est coincée et ne fonctionne pas correctement.

2020 Une des roues du robot est coincée X Py p
Eteignez votre robot et enlevez I'élément bloquant.

o . Le robot ne peut plus démarrer correctement.

2021 Le moteur d'aspiration est bloqué .

P q Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2021.
L'électrobrosse ne fonctionne pas correctement.
. s . | Eteignez votre robot et enlevez I'élément bloquant.

2022 L'électrobrosse est coincée/bloquée 9 7 ‘ " q N~ —
Pensez également a nettoyer votre électrobrosse a I'aide de l'outil
fourni pour retirer les cheveux et/ou les poils.

Le robot est coincé.
. éplacezle r L ler itionner dans une zone non encombré

2024 Le robot ne trouve pas son chemin B s ,e (?bo.t RSB RIS Sl SO RO stc
relancez I'aspiration.

Déplacez le robot.
Les capteurs de chute sont sales.

2025 Le robot a un probleme avec ses Nettoyez les capteurs de chute a I'aide du chiffon doux fourni.

capteurs de chute Le robot est bloqué en haut des escaliers.
Déplacez le robot.
o o Ler n émarrer sans son 3 iere.
Le bac a poussiere du robot n'est € Ob.OF SIPAU[FEEC TR S‘So bac”a poussiere
2030 . Repositionnez correctement le bac a poussiére avec son filtre.
pas présent s N .
Ou positionnez le bac a poussiére avec son filtre dans le robot.
2040 Les capteurs de navigation du robot | Le robot ne peut plus démarrer correctement.
sont défectueux Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2040
2041 Le gyroscope du robot est Le robot ne peut plus démarrer correctement.
défectueux Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2041
Eteignez et remettez le robot en marche et replacez-le sur la station
2050 Le robot fait face a un probléme d'accueil. Aprés la réinitialisation, le robot sera de nouveau prét a

répondre a toute commande.

Le robot ne s'allume pas

Le robot n‘a plus suffisamment de batterie pour s'allumer.

Placez le robot sur la base de charge

Linterrupteur ON/OFF est positionné sur OFF sous le robot.
Mettez l'interrupteur en position ON.
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1. Le robot est coincé.
Si le robot est bloqué, le robot s'arrétera tout seul. Le voyant d'avertissement restera allumé
et le message correspondant s'affichera sur I'application.

Dans ce cas, il y a 2 options possibles :

1. Lutilisateur décoince le robot et le place sur la base de charge. Le robot redémarre dés
qu’un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de I'application).

2. Lutilisateur décoince le robot et le remet sur le sol dans un rayon d’'un métre puis appuie
sur le bouton de démarrage / pause pour reprendre la session de nettoyage. Le robot
essaiera de se relocaliser dans son environnement et poursuivra la session de nettoyage.

2. Arrét permanent

+ Si le robot est arrété en dehors de sa base de charge et que le voyant d’avertissement
clignote, cela signifie que le robot a été confronté a une situation délicate. L'utilisateur doit
mettre en marche / éteindre le robot avec l'interrupteur marche/arrét situé au-dessous du
robot et le remettre sur la base de charge.

« Le robot redémarre des qu'un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou
de l'application).

3. Batterie faible

- Si la batterie atteint moins de 10%, le robot se mettra en mode de batterie faible. Dans ce
mode, le voyant restera allumé et le dernier segment du voyant de la batterie clignotera.

« Dans ce cas, 'utilisateur doit remettre le robot sur la station d'accueil pour le recharger. Le
robot redémarre dés qu’'un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de
I'application).

4, Brosse coincée

Si la brosse du robot est bloquée (franges de tapis, lacets ...), le robot s'arrétera tout seul.
Le voyant d’avertissement restera allumé et le message correspondant s'affichera sur
I'application.

Dans ce cas, il y a 2 options possibles :

1. Lutilisateur décoince la brosse et place le robot sur la base de charge. Le robot redémarre
dés gu’un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de I'application).

2. Lutilisateur décoince la brosse et remet le robot sur le sol dans un rayon d’'un métre puis
appuie sur le bouton de démarrage / pause pour reprendre la session de nettoyage.
Le robot essaiera de se déplacer dans son environnement et poursuivra la session de
nettoyage.
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Presentacion | Descripcion del error Posible causa/solucion
La base de carga no est4 conectada a la corriente. Considere
El robot no logra encontrar la base conectarla base.
1032 9 La base de carga tiene un acceso dificil debido a las dimensiones
de carga
del cuarto.
Haga accesible la base colocandola en el recorrido del robot.
La bateria esta demasiado baja y el robot no consigue llegar a la
El robot va a apagarse por falta de
2001 bateria base de carga. Coloque el robot manualmente sobre la base de
carga para que se cargue.
El robot se ha levantado.
2010 El robot no se encuentra en el suelo
Coloque el robot en el suelo.
2020 Se ha bloqueado una de las ruedas | Se ha bloqueado una de las ruedas y no funciona correctamente.
del robot Apague su robot y retire el elemento que lo bloquea.
N p El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
El motor de aspiracion esta - 7
2021 en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
bloqueado R
muestra el cédigo de error 2021.
El cepillo eléctrico no funciona correctamente.
2022 El cepillo eléctrico esta atascado/ Apague su robot y retire el elemento que lo bloquea.
bloqueado Considere también limpiar el cepillo eléctrico con la ayuda del
instrumento incluido para retirar pelos y fibras.
El robot esta bloqueado.
2024 El robot no encuentra su camino Mueva el robot, coléquelo en una zona sin obstaculos y vuelva a
activar la aspiracion. Mueva el robot.
Los sensores de caida estan sucios. Limpie los sensores de caida
2025 El robot tiene un problema con sus | con la ayuda del pafio suave incluido.
sensores de caida El robot se ha quedado bloqueado en la parte superior de unas
escaleras. Mueva el robot.
No se detecta la bandeja de polvo El robot no puede activarse sin su bandej.a de polvo.
2030 Vuelva a colocar correctamente la bandeja de polvo con su filtro.
del robot ) X
O introduzca la bandeja de polvo con su filtro en el robot.
L El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
Los sensores de navegacion del - q
2040 X ., en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
robot tienen algun defecto o
muestra el cédigo de error 2040
. . . . El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
El giroscopio del robot tiene algun - ;
2041 en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
defecto .
muestra el cédigo de error 2041
Apague y encienda el robot y vuelva a colocarlo en la estacion
2050 El robot presenta un problema de carga. Después de reiniciarlo, el robot estara preparado para

cualquier instruccion.

El robot no se enciende

El robot no tiene suficiente bateria para encenderse.

Coloque el robot sobre la base de carga. El interruptor ON/OFF
del robot esta en posicion OFF.

Coloque el interruptor en posicion ON.
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1. El robot esta atascado
Si el robot esta atascado, automaticamente se detendra. La luz de advertencia se encendera
fija y el mensaje correspondiente aparece en la aplicacién.

En este caso, hay 2 opciones:

1. Elusuario desatasca el robot y lo coloca en la estacién de carga. El robot volvera a ponerse
en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo de limpieza (desde el robot o la
aplicacion).

2. El usuario desatasca el robot y vuelve a colocarlo en el suelo a menos de 1 my pulsa el
botén inicio/pausa para reanudar la sesion de limpieza. El robot intentara relocalizarse en
la zona y seguira con la sesion de limpieza.

2. Parada eterna

- Sielrobot se detiene fuera de la estacién de carga y la luz de advertencia esté parpadeando,
esto significa que el robot ha tenido una situacién complicada/delicada. El usuario debera
apagar/encender el robot con el interruptor on/off de debajo del robot y volver a colocarlo
en la estacion de carga.

- El robot volvera a ponerse en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo de limpieza
(desde el robot o la aplicacién).

3. Baja carga de bateria

- Si la bateria alcanza un nivel inferior de carga al 10%, se activara el modo de bateria baja.
En este modo, la luz de advertencia permanecera encendida fija y el Gltimo segmento de la
luz de la pila parpadeara.

« En este caso, el usuario deberd volver a colocar el robot en la estacion de carga para
recargarlo. El robot volverd a ponerse en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo
de limpieza (desde el robot o la aplicacion).

4. El cepillo esta atascado

Si el cepillo del robot esta atascado (en los flecos de una alfombra, el cordén de un zapato...),
el robot se detendrd. La luz de advertencia se encenderd fija y el mensaje correspondiente
aparece en la aplicacion.

En este caso, hay 2 opciones:

1. El usuario desatasca el cepillo y coloca el robot en la Estaciéon de Carga. El robot volvera
a ponerse en marcha cuando se ejecute un nuevo ciclo de limpieza (desde el robot o la
aplicacion)

2. El usuario desatasca el cepillo y vuelve a colocar el robot en el suelo con mas de Tm y
pulsa el botéon de inicio/pausa para reanudar la sesion de limpieza. El robot intentara
relocalizarse en la zona y seguird con la sesién de limpieza.
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Display | Descrizione dell’errore Possibile causa/soluzione
La base di carica non & collegata alla rete elettrica. Ricordarsi di
Il robot non riesce a trovare la base CoreoareaRace)
1032 di carica La base di carica & difficilmente accessibile per la presenza di ostacoli
sul pavimento della stanza.
Rendere accessibile la base sgomberando il percorso del robot.
. N . Il livello di batteria e troppo basso e il robot non riesce a tornare alla
Il robot si spegnera per livello s . ) -
2001 . base di carica. Posizionare manualmente il robot sulla base di carica
batteria basso R .
per consentire la ricarica.
N . Il robot e stato sollevato.
2010 Il robot non e pili sul pavimento L . .
Riposizionare il robot sul pavimento.
2020 Una delle ruote del robot & Una delle ruote é incastrata e non funziona correttamente.
incastrata Spegnere il robot ed eliminare la causa dell'inceppamento.
S N Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
2021 Il motore di aspirazione € bloccato . : .
comunicando il codice errore 2021.
La spazzola elettrica non funziona correttamente.
2022 La spazzola elettrica & incastrata/ Spegnere il robot ed eliminare la causa dell'inceppamento.
bloccata Ricordarsi inoltre di pulire la spazzola elettrica utilizzando I'utensile
fornito per la rimozione di capelli e/o peli.
Il robot & incastrato.
2024 Il robot non trova il suo percorso Spostare il robot, riposizionarlo in un‘area priva di ostacoli e riavviare
I'aspirazione. Spostare il robot.
. I sensori di caduta sono sporchi. Pulire i sensori di caduta con il panno
Il robot ha un problema con i L X
2025 sensori di caduta morbido in dotazione.
Il robot & bloccato in cima alle scale. Spostare il robot.
Il robot non puo partire in assenza del contenitore raccoglipolvere.
. . Riposizionare correttamente il contenitore raccoglipolvere e il
Il contenitore raccoglipolvere del . :
2030 N rispettivo filtro.
robot non & presente L . . . .
Oppure posizionare il contenitore raccoglipolvere e il suo filtro nel
robot.
2040 | sensori di navigazione del robot Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
sono difettosi comunicando il codice errore 2040.
. . e Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
2041 Il giroscopio del robot e difettoso . : .
comunicando il codice errore 2041.
. Spegnere e riaccendere il robot e riposizionarlo sulla base di ricarica. Al
2050 Il robot ha riscontrato un problema peg P

riavvio, il robot sara pronto per I'uso.

Il robot non si accende

Il livello di carica della batteria non €& sufficiente per I'accensione del
robot.
Posizionare il robot sulla base di carica. Linterruttore ON/OFF sotto il
robot & su OFF.

Portare l'interruttore su ON.
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1. Robot incastrato
Se il robot & incastrato si arrestera automaticamente. La spia di errore rimarra accesa e
nell’'applicazione apparira un messaggio.

Sono disponibili 2 opzioni:

1. Liberare il robot e collegarlo manualmente alla base di ricarica. Il robot ripartira all'avvio
di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

2. Liberare il robot e riposizionarlo sul pavimento entro 1 metro, quindi premere il pulsante
di avvio/pausa per riprendere la pulizia. Il robot tentera di analizzare il nuovo ambiente e
continuera la pulizia.

2. Arresto continuo

- Se il robot si e arrestato fuori dalla base di ricarica e la spia di errore lampeggia, il robot si
trova in una situazione imprevista. Spegnere e riaccendere il robot con l'interruttore sulla
parte inferiore e ricollegarlo alla base di ricarica.

« Il robot ripartira all’avvio di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

3. Batteria scarica

« Se il livello di carica della batteria scende sotto il 10%, il robot entrera in modalita batteria
scarica. In questa modalita la spia di errore rimarra accesa e I'ultimo segmento del simbolo
della batteria lampeggera.

- In tal caso & necessario ricollegare il robot alla base si ricarica affinché si ricarichi. Il robot
ripartira all'avvio di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

4, Spazzola incastrata
Se la spazzola del robot si € incastrata (su frange di tappeti, stringhe, ecc.), il robot si arrestera
automaticamente. La spia di errore rimarra accesa e nell’'applicazione apparira un messaggio.

Sono disponibili 2 opzioni:

1. Liberare la spazzola e collegare il robot alla base di ricarica. Il robot ripartira all'avvio di un
nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

2. Liberare la spazzola e riposizionare il robot sul pavimento entro 1 metro, quindi premere
il pulsante di avvio/pausa per riprendere la pulizia. Il robot tentera di analizzare il nuovo
ambiente e continuera la pulizia.
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Display Fehlerbeschreibung Méogliche Ursache/Lésung
Die Ladestation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen. Denken
. . Sie daran, die Ladestation anzuschlieBen.
Der Roboter kann seine Ladestation ) S M . .
1032 nicht mehr finden Die Ladestation ist durch Gegenstdande im Raum schwer zu erreichen.
’ Machen Sie die Ladestation zuganglich, indem Sie den
Bewegungsbereich des Roboters freirdumen.
. . Die Batterie ist zu schwach, sodass der Roboter nicht zur Ladestation
Der Roboter schaltet sich aus, weil . . .
2001 . Ao . X zuriickkehren kann. Setzen Sie den Roboter von Hand auf die
die Batterieleistung nicht ausreicht. R . .
Ladestation, damit er sich aufladen kann.
2010 Der Roboter befindet sich nicht Der Roboter wurde hochgehoben.
mehr am Boden. Setzen Sie den Roboter wieder auf dem Boden ab.
Eines der Rider des Roboters Eines der Rader klemmt und funktioniert nicht richtig.
2020 Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie das blockierende
klemmt.
Element.
. . Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
2oz D et e Tl Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2021 an.
Die Elektroburste funktioniert nicht richtig.
Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie das blockierende
2022 Die Elektrobdrste klemmt/ist Element.
blockiert. Vergessen Sie auch nicht, die Elektrobirste mit dem mitgelieferten
Werkzeug zu reinigen, um sie von Haaren und/oder Tierhaaren zu
befreien.
Der Roboter ist eingeklemmt.
2024 Der Roboter findet seinen Weg nicht | Setzen Sie den Roboter in einen Bereich, der frei von Gegenstanden
mehr. ist, und starten Sie den Saugvorgang erneut. Versetzen Sie den
Roboter.
Die Absturzsensoren sind verschmutzt. Reinigen Sie die
2025 Der Roboter hat ein Problem mit Absturzsensoren mit dem mitgelieferten weichen Tuch.
seinen Absturzsensoren. Der Roboter ist oben an der Treppe blockiert. Versetzen Sie den
Roboter.
« Der Roboter kann ohne Staubbehlter nicht starten.
2030 \I/)vierrdsrtm?cuhbtbeerE:::: des Roboters Setzen Sie den Staubbehalter mit Filter wieder richtig ein.
’ Oder setzen Sie den Staubbehdlter mit Filter in den Roboter ein.
2040 Die Navigationssensoren des Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
Roboters sind defekt. Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2040 an.
2041 Das Gyroskop des Roboters ist Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
defekt. Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2041 an.
Der Roboter ist auf ein Problem Roboter ausschalten und wiedereinschalten und auf die
2050 Dockingstation setzen. Nach dem Hochfahren ist der Roboter fiir

gestolen

jeden Steuerbefehl bereit.

Der Roboter ldsst sich nicht
einschalten.

Die Batterieleistung des Roboters reicht fiir das Einschalten nicht aus.

Setzen Sie den Roboter auf die Ladestation. Der EIN/AUS-Schalter
unter dem Roboter steht auf,AUS".
Stellen Sie den Schalter auf ,EIN".
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1. Roboter steckt fest
Wenn der Roboter fest steckt, schaltet er sich automatisch aus. Die Warnleuchte leuchtet
stetig und die entsprechende Meldung wird auf der App angezeigt.

In diesem Fall gibt es zwei Optionen:

1. Der Benutzer |6st den Roboter und stellt ihn auf die Ladestation. Der Roboter startet
erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom Roboter oder der App
aus).

2. Der Benutzer 16st den Roboter und stellt ihn innerhalb 1 m zurtick auf den Boden und
driickt dann die Start-/Pause-Taste, um den Reinigungszyklus fortzusetzen. Der Roboter
wird versuchen, sich in seiner Umgebung zu relokalisieren und den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.

2. Kompletter Stopp

« Wenn der Roboter auBerhalb der Ladestation stoppt und die Warnleuchte blinkt, ist der
Roboter auf Probleme gestof3en. Der Benutzer muss den Roboter mit dem Schalter unter
dem Roboter aus- und einschalten und ihn zurlick auf die Ladestation setzen.

« Der Roboter startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom
Roboter oder der App aus).

3. Niedrige Akkuladung

« Wenn die Akkuladung unter 10 % betragt, schaltet der Roboter in den Modus fiir einen
niedrigen Ladestand. In diesem Modus leuchtet die Warnleuchte stetig und das letzte
Ladestandsegment blinkt.

« In diesem Fall muss der Benutzer den Roboter zum Aufladen zuriick auf die Ladestation
stellen. Der Roboter startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird
(vom Roboter oder der App aus).

4. Biirste blockiert

Wenn die Biirste des Roboters blockiert (Teppichfransen, Schniirsenkel ...), bleibt der Roboter
stehen. Die Warnleuchte leuchtet stetig und die entsprechende Meldung wird auf der App
angezeigt.

In diesem Fall gibt es zwei Optionen:

1. Der Benutzer 16st die Biirste und stellt den Roboter auf seine Ladestation. Der Roboter
startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom Roboter oder
der App aus).

2. DerBenutzerlostdieBlrste und stelltden Roboterinnerhalb 1 m zuriickauf den Boden und
driickt dann die Start-/Pause-Taste, um den Reinigungszyklus fortzusetzen. Der Roboter
wird versuchen, sich in seiner Umgebung zu relokalisieren und den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.
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1. Robot se zaglavio
Ako se robot zaglavi, robot ¢e se sam zaustaviti. Signalno svjetlo ¢e se ukljuciti i u aplikaciji ¢e
se prikazati namjenska poruka.

U ovom slucaju, dvije su mogucénosti:

1. Korisnik pomice robota i postavlja ga na priklju¢nu stanicu. Robot ¢e se pokrenuti
ponovno ¢im se pokrene novi ciklus ¢is¢enja (od robota ili iz aplikacije).

2. Korisnik pomice robota i vraca ga na pod unutar 1m + pritisne tipku za pokretanje / pauzu
za nastavak sesije ¢is¢enja. Robot ¢e pokusati preseliti se u svoje okruzenje i nastavit ¢e
sesiju ¢is¢enja.

2, Stajanje

« Ako se robot zaustavi sa svoje priklju¢ne stanice i treperi lampica upozorenja, to znaci da se
robot suocio sa Skakljivom / osjetljivom situacijom. Korisnik mora iskljuciti / ukljuciti robota
s prekidacem za ukljucivanje / iskljucivanje ispod robota i vratiti ga na priklju¢nu stanicu.

« Robot ¢e se pokrenuti ponovno ¢im se pokrene novi ciklus ¢is¢enja (od robota ili iz
aplikacije).

3. Baterija je prazna

« Ako baterija dosegne manje od 10%, robot ¢e uci u baterijski nacin rada. U ovom se modu
ukljucuje lampica upozorenja i treperi posljednji segment svjetla baterije.

« U tom slucaju korisnik mora vratiti robota na priklju¢nu stanicu radi punjenja. Robot ¢e se
pokrenuti ponovno ¢im se pokrene novi ciklus ¢is¢enja (od robota ili iz aplikacije).

4, Cetka zaglavljena
Ako se Cetka robota zaglavi (rub tepiha, cipela ...), robot se zaustavlja. Lampica upozorenja
ostat ¢e upaljena, a posebna poruka bit ¢e prikazana u aplikaciji.

U ovom slucaju, dvije moguénosti:

1. Korisnik brise ¢etku i postavlja robota na priklju¢nu stanicu. Robot ¢e se pokrenuti
ponovno ¢im se pokrene novi ciklus ¢is¢enja (od robota ili aplikacije)

2. Korisnik brise Cetkicu i vraca robota na pod unutar 1m + pritisne tipku za pokretanje
/ stanku za nastavak sesije ¢is¢enja. Robot ¢e se pokusai preseliti u svoje okruzenje i
nastavit ¢e sesiju Cis¢enja.
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1. A robot elakadt
Ha a robot elakad, a robot megall. A figyelmeztet6é lampa kigyullad, és az erre vonatkozo
Uzenet megjelenik az alkalmazasban.

Ebben az esetben 2 lehet6ség van:

1. A felhaszndld a robotot elhelyezi a dokkolé dllomason. A robot Gjraindul, amint elindul
egy Uj tisztitoprogram (a robotbdl vagy az alkalmazasbdl)

2. A felhasznald felveszi a robotot, és 1 méteren belliil visszahelyezi a féldre, megnyomja a
Start / Szinet gombot a tisztitasi menet folytatasadhoz. A robot megprobal tajékozddni a
kornyezetében, és folytatja a tisztitast.

2. Hirtelen leallas

« Ha a robotot a dokkold alloméason kivil ledll és a figyelmeztetd ldampa villog, ez azt jelenti,
hogy a robot furcsa / kényes helyzettel talalkozott. A felhasznaldnak ki és be kell kapcsolnia
a robotot az aljan 1évé bekapcsolé gombbal, és vissza kell helyeznie a dokkolé dllomasra.

« A robot Ujraindul, amint elindul egy Uj tisztitéprogram (a robotbdl vagy az alkalmazasbdl).

3. Az akkumulator lemeriilt

« Ha az akkumulator eléri a 10% -ndl alacsonyabb toltési szintet, akkor a robot akkumulator
kimél6é Gzemmodba Iép. Ebben az Gizemmaddban a figyelmezteté lampa kigyullad, és az
utolsé akkumulatorszegmens villog.

- Ebben az esetben a felhasznaldnak vissza kell helyeznie a robotot a dokkold allomasra,
hogy Ujratoltédjon. A robot Ujraindul, amint elindul egy Uj tisztitéprogram (a robotbdél vagy
az alkalmazasbol).

4, A kefe beakadt
Ha a robot keféje beakad (szényegrojt, cip6flizé ...), akkor a robot megall. A figyelmeztet6é
ldmpa vilagit, és erre vonatkozé uizenet jelenik meg az alkalmazasban.

Ebben az esetben 2 lehet6ség van:

1. A felhaszndlé megtisztitja a kefét, és a robotot a dokkold allomasra helyezi. A robot
Ujraindul, amint elindul egy Uj tisztitoprogram (a robotbdél vagy az alkalmazasbdl)

2. A felhaszndld megtisztitja a kefét, 1 m-en belil visszahelyezi a robotot a padldra és
megnyomja a Start / Sziinet gombot a tisztitas folytatasahoz.A robot megprobal
tajékozddni a kornyezetében, és folytatja a tisztitast.
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1. Robot se je zataknil
Ce se robot zatakne, se sam ustavi. Vklopi se opozorilna lu¢ka in na aplikaciji se prikaze
primerno sporocilo.

V tem primeru obstaja 2 moznosti:

1. Uporabnik prestavi robota in ga postavi na polnilno postajo. Robot se bo spet zagnal, ko
nastavite novi cikel ¢iS¢enja (na robotu ali prek aplikacije).

2. Uporabnik prestavi robota in ga polozi nazaj na tla znotraj Tm + pritisne gumb start/
pause za ponovni zacetek ¢is¢enja. Robot se bo skusal spet najti v svojem okolju in bo

vev v

nadaljeval s Cis¢enjem.

2, Stalna ustavitev

. Ce se je robot ustavil stran od polnilne postaje in utripa opozorilna lu¢ka, je robot naletel na
zahtevno/kocljivo zadevo. Uporabnik mora robota ugasniti/vklopiti zgumbom na spodnji
strani robota in ga vrniti na polnilno postajo.

+ Robot se bo ponovno zagnal, ko zazenete nov cikel ¢is¢enja (na robotu ali prek aplikacije).

3. Prazna baterija

. Ce je nivo baterije na manj kot 10 %, se robot preklopi v naéin za nizko stanje baterije.V tem
nacinu zasveti opozorilna lu¢ka in utripa segment za preostanek baterije.

« V tem primeru mora uporabnik robota nesti nazaj na polnilno postajo, da se napolni. Robot

vev v

se bo ponovno zagnal, ko zazenete nov cikel ¢is¢enja (na robotu ali prek aplikacije).

4, Krtaca je zaskocila
Ce se krtac¢a robota zatakne (resice na preprogi, vezalke ..., se robot sam ustavi. Opozorilna
lu¢ka sveti in na aplikacija se prikaze sporocilo glede napake.

V tem primeru obstaja 2 moznosti:

1. Uporabnik prestavi robota in ga postavi na polnilno postajo. Robot se bo spet zagnal, ko
nastavite novi cikel ¢iS¢enja (na robotu ali prek aplikacije).

2. Uporabnik prestavi robota in ga polozi nazaj na tla znotraj Tm + pritisne gumb start/
pause za ponovni zacetek ¢is¢enja. Robot se bo skusal spet najti v svojem okolju in bo

vev v

nadaljeval s Cis¢enjem.
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The languages NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU and Sl are included in the safety
instructions.

Les langues NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU et Sl sont disponibles dans la notice
de sécurité .

Los idiomas NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU y Sl estan disponibles en el manual
de seguridad.

Le lingue NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU e Sl sono disponibili nel manuale di
sicurezza.

Die Sprachen NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU und SI sind in den
Sicherheitshinweisen erhaltlich.

De talen NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU en Sl zijn in de veiligheidshandleiding
beschikbaar.

Estdo disponiveis os idiomas NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU e SI no manual de
seguranca.

Limbile NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU si Sl sunt disponibile in instructiunile de
siguranta.

NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU u Sl e3nuunTte ca HannuHm B NpeaynpexaeHneTo
3a 6e3omnacHocCT.

Jazykové verze NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU a Sl jsou k dispozici v
bezpecnostnich pokynech.

Jazyky NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR, HU a Sl su k dispozicii v bezpe¢nostnom
oznameni.

IHCTpYKLUito 3 TexHiKM 6e3nekn nepeknageHo Ha Taki mosu: NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA,
EL, HR, HU 11 SI.

Ot 0ényiec acpaleiac sival Siabéotpec otic y\wooec NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, EL, HR,
HU kau SI.

Prevod za NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, HU, SI, HR i EL nalazi se u uputstvu za sigurnosnu
upotrebu

A biztonsagi utasitasok NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, HU, SI, HR és EL nyelveken érhet6k
el.

Varnostna navodila zajemajo naslednje jezike: NL, PT, RO, BG, CZ, SK, UA, HU, SI, HR
in EL.
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Straight line test

For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers
can activate the straight line test by pressing and holding the START/PAUSE button
+ RECHARGE button just after having switch on the robot and until the lights of the
robot are no more blinking. As soon as the robot is ready, then press RECHARGE button
1 time to launch the test mode. Please note that the battery must be sufficiently
charged. To deactivate this test mode, switch the appliance off and on again using
the on/off switch.

Test en ligne droite

Pour mesurer les performances de dépoussiérage conformément a IEC 62885-7, les
testeurs peuvent activer le test en ligne droite en maintenant enfoncées les touches
DEMARRAGE / PAUSE + RECHARGE juste aprés avoir mis le robot en marche et jusqu’a
ce que ses lumieres ne clignotent plus. Dés que le robot est prét, appuyez une fois
sur le bouton RECHARGE pour lancer le mode test. Veuillez noter que la batterie doit
étre suffisamment chargée. Pour désactiver ce mode de test, éteignez et remettez
I'appareil en marche a l'aide de l'interrupteur marche / arrét.

Prueba de funcionamiento en linea recta

Para medir el funcionamiento de la aspiracién de polvo en base a IEC 62885-7, los
sensores pueden activar la prueba del funcionamiento en linea recta pulsando y
manteniendo pulsado el botén INICIO/PAUSA + RECARGA justo después de encender
el robot y hasta que las luces del robot dejen de parpadear. Tan pronto como el robot
esté listo, pulse el botén RECARGA 1 vez para ejecutar el modo de prueba. Tenga
en cuenta que la bateria podria no estar suficientemente cargada. Para desactivar
el modo de prueba, apague el aparato y enciéndalo de nuevo con el interruptor de
encendido/apagado.

Test linea retta

Per la misurazione delle prestazioni di raccolta della polvere ai sensi di IEC 62885-7, i
collaudatori possono attivare il test linea retta tenendo premuto il pulsante di AVVIO/
PAUSA e il pulsante di RICARICA immediatamente dopo aver acceso il robot e finché
gliindicatori luminosi sul robot non smettono di lampeggiare. Non appena il robot &
pronto, premere una volta il pulsante di RICARICA per avviare il test. Nota: la batteria
deve essere sufficientemente carica. Per annullare la modalita di collaudo, spegnere
I'apparecchio e riaccenderlo con l'interruttore di accensione.
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Geradeausfahrt-Test

Um die Staubaufnahmeleistung gemall IEC 62885-7 zu testen, kann man den
Geradeausfahrt-Test aktivieren. Halten Sie dazu die Tasten START/PAUSE und
RECHARGE (AUFLADEN) gleichzeitig gedriickt. Tun Sie dies dann, wenn Sie den
Roboter gerade angeschaltet haben und bis die Leuchten des Roboters nicht mehr
blinken. Sobald der Roboter bereit ist, driicken Sie einmal die Taste RECHARGE, um
den Testmodus zu starten. Bitte Beachten, dass der Akku ausreichend geladen sein
muss. Um diesen Modus zu deaktivieren, schalten Sie das Gerat mit dem An-/Aus-
Schalter zuerst aus und dann wieder ein.

Rechte lijn-test

Voor het meten van de stofverzamelingsprestaties in overeenstemming met IEC
62885-7, kunnen testers de rechte lijn-test activeren door op de START-/PAUZE-
knop + de LAAD-knop te drukken en deze ingedrukt te houden, nadat de robot is
ingeschakeld en totdat de lampjes op de robot niet meer knipperen. Zodra de robot
gereed is, drukt u 1x op de LAAD-knop om de testmodus te starten. Houd er rekening
mee dat de accu voldoende moet zijn opgeladen. Om deze testmodus te deactiveren,
schakelt u het apparaat uit en opnieuw an met behulp van de aan-/uit-knop.

Teste em linha reta

Para medir o desempenho da recolha do p6, de acordo com a IEC 62885-7, os
testadores podem ativar o teste em linha reta premindo e mantendo premido o
botdo START/PAUSE (INICIAR/PAUSA) + o botdo RECHARGE (RECARREGAR) depois
de terem ligado o robot e até as luzes do robot ja ndo piscarem. Logo que o robot
esteja pronto, prima o botdao RECHARGE 1 vez para iniciar o modo de teste. Convém
notar que a bateria deve possuir carga suficiente. Para desativar este modo de teste,
desligue e volte a ligar o aparelho utilizando o botéao ligar/desligar.

Test de linie dreapta

Pentru masurarea rezultatelor de colectare a prafului in conformitate cu IEC 62885-7,
examinatorii pot activa testul de linie dreapta apasand si mentinand apasat butonul
START/PAUZA + INCARCARE imediat dupa pornirea robotului si pana cand indicatorii
luminosi ai robotului nu mai clipesc. Imediat ce robotul este gata, apasati butonul de
INCARCARE o data pentru a demara modul de testare. Vi rugam retineti ca bateria
trebuie sa fie incarcata suficient. Pentru a dezactiva modul de test, opriti si reporniti
aparatul utilizand intrerupatorul pornit/oprit.
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AnpekTeH TecT

3a u3mepBaHe Ha edeKTMBHOCTTA Ha CbOMpaHe Ha npax cbrnacHo IEC 62885-7,
TecTepuTe Morat fa akTuBMpaT ANpPeKTeH TeCT C HaTUCKaHe U 3aabpXKaHe Ha 6yTOHa
START/PAUSE + 6ytoHa RECHARGE TouyHO crief BKJOUBaHe Ha poboTa 1 JoKaTto
CBET/IMHUTE Ha pobOTa CnpaT Aa Murat. BegHara cnep Kato poOOTbT € FOTOB, HAaTUCHETE
6yToHa RECHARGE epnvH BT, 3a fa cTapTpate TectoBMA pexum. Mons, obbpHeTe
BHMMaHKe, ye baTepuATa TpAOBA Aa e JOCTaTbyHO 3apefeHa. 3a Aa AeaKTuBMpaTe
TO3M TECTOB PEXUM, N3KITIOYETE U OTHOBO BKJIIOUETe ypeaa ¢ OyTOHa 3a BK/oUBaHe/
U3KITIOYBAHE.

Zkouska piimkou

Pro zméreni vykonu vysavace podle normy IEC 62885-7 m(iZzete provést test piimkou.
Pro aktivovani testovaciho rezimu podrzte tlacitko START/PAUSE a zaroven tlacitko
RECHARGE, neprodlené poté co robota zapnete a dokud neblika. Jakmile bude robot
pfipraven, stisknéte tlac¢itko RECHARGE — tim zapnete testovaci rezim. Berte na
védomi, Ze baterie musi byt dostate¢né nabitd. Pokud chcete testovaci rezim ukoncit,
zafizeni vypnéte a zapnéte.

Test priamky

Na meranie vykonu zachytévania prachu v sulade s normou IEC 62885-7 mo6zu testeri
aktivovat test priamky stlacenim a podrzanim tla¢idla ZAPNUT/POZASTAVIT + tlacidla
NABIJAT hned po zapnuti robota a dovtedy, kym prestanu blikat indikatory robota.
Len &o je robot pripraveny, raz stlacte tla¢idlo NABIJAT, aby ste spustili testovaci rezim.
Upozoriiujeme, ze akumulator musi byt dostato¢ne nabity. Ak chcete tento testovaci
rezim deaktivovat, vypnite a znova zapnite zariadenie pomocou vypinaca.

MepeBipka npamoniHinHOCTI pyxy

o6 nepeBipnTn edeKkTUBHICTb pobOTM Npunagy BianoBiAHO Ao cTaHzapty |EC
62885-7, TeCTyBa/lbHUKM 3aNyCKaloTb NepeBipKY NPAMONIHIMHOCTI PyXy, HATUCHYBLUMX
N YyTPUMYIOUM KHOMKY BBIMKHEHHSA/3YNMUHKN OJHOYACHO 3 KHOMKOW 3apafMaHHA
ofpasy nicnA BBIMKHEHHA poboTa 1 4O BUMKHEHHS iHAMKaTopiB Ha pobori. LLoHo
pO6OT rOTOBWIA, HATUCHITb KHOMKY 3apamXaHHA 1 pas, Wob6 YBIMKHYTU peXum
TecTyBaHHA. 3BepHiTb yBary! AKymynaTop MOBMHEH MaTu [OCTaTHbO 3apsagy. LLo6
BYMKHYTM PEeXWUM TeCTyBaHHA, 3a AOMOMOroOK MnepemMmkaya BUMKHITb, a MOTiM
YBIMKHITb npunag.
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Aokupr) o€ evBeia ypappn

lMNa va petpnBei n amodoon cuUANOYAC oKOVNG cUUPWva PE To Tpoturo |IEC 62885-
7, umopei va evepyomoinBei n dokiur og euBsia ypauur, maTwvTag Kal KpAatwvTag
matnpévo 1o koupri EKKINHXHX/MAYXHX + 1o kouurni ENANAQOPTIZHY apéowg poAig
€vepyoToINOEi TO POUTTOT KA HEXPL VA OTAUATIIOOUV va avaoofrvouv ot Auxvieg Tou
POUTOT. MOAIC €TOIHAOTE! TO POUMOT, matiote 1 @opd 1o kKouumni ENMANAOOPTIZHZ
yla va ekkivnBei n Aertoupyia SOKIPAG. TNUEWOTE OTL N UmaTapia TPEMEL va €XEl
APKETO QopTio. Na va amevepyomolnoeTe TN AslToupyia SOKIUNG, ATTEVEPYOTIOINOTE
KOl LETA evepyOTTOINOTE VA TN CUCKEUN armd Tov SIOKOTITN AEIToupYiag.

Ispitivanje ravne linije

Za mjerenje performansi prikupljanja prasine u skladu s IEC 62885-7, testeri mogu
aktivirati ispitivanje pravocrtne linije pritiskom i drzanjem tipke START / PAUZA +
RECHARGE neposredno nakon ukljucivanja robota i dok svjetla robota vise ne trepere
, Cim je robot spreman, pritisnite tipku RECHARGE 1 put da pokrenete testni nacin.
Imajte na umu da baterija mora biti dovoljno napunjena. Da biste deaktivirali ovaj
testni nacin, iskljucite i ponovno ukljucite uredaj pomoc¢u prekidaca za ukljucivanje /
iskljucivanje.

Egyenes vonal teszt

Az IEC 62885-7 szerinti porgy(jtési teljesitmény mérésére a tesztel6k aktivalhatjak
az egyenes vonal tesztjét a START / PAUSE gomb és a RECHARGE gomb lenyomva
tartasaval, kozvetlenil a robot bekapcsolasa utan addig, amig a robot fényei még
villognak. Amint a robot készen all, nyomja meg egyszer a RECHARGE gombot a teszt
lUzemmdd elinditdsahoz. Felhivjuk figyelmét, hogy az akkumulatornak megfelel6en
feltoltottnek kell lennie. A tesztmdd kikapcsolasahoz kapcsolja ki és Gjra be a
késziiléket a be / ki kapcsolégombbal.

Preizkus ravne linije

Za meritve zmogljivosti za zbiranje prahu v skladu z direktivo IEC 62885-7 lahko
preizkusevalci aktivirajo preizkus ravne linije s pritiskom in pridrzanjem gumba
START/PAUSE + RECHARGE takoj po vklopu robota in dokler luci na robotu ne nehajo
utripati. Ko je robot pripravljen, 1-krat pritisnite gumb RECHARGE za zagon testnega
nacina. Baterija mora biti dovolj napolnjena. Za izklop testnega nacina napravo
ugasnite in ponovno vklopite s stikalom vklop/izklop.
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